YASKAWA

VIOTOMAN
VIPXTI00

Kleinroboter speziell fur Lackieranwendungen

Der kompakte MOTOMAN MPX1150 wurde speziell
fur das Lackieren von kleinen Werkstiicken ent-
wickelt. Er verflgt Uber eine Traglast von 5 kg.
Dadurch koénnen verschiedenste Lackierpistolen
und Lackierglocken montiert werden. Durch seine
hochst kompakte Bauart wird die Lackierzelle
platzsparend klein gehalten. Die S/L-Achse wurde
ohne Offset ausgefuhrt, wodurch der Manipulator
naher am Werkstuck platziert werden kann. Der
Roboter ist zur Boden-, Wand- oder Deckenmontage
geeignet. FUr den elektrischen Anschluss Uber eine
Medienplatte stehen 3 verschiedene Positionen im
Sockel zur Verfligung.

Der MOTOMAN MPX1150 wird mit dem High-Per-
formance MOTOMAN DX200 Controller gesteuert.
Dieser kann mit diversen Feldbus-Schnittstellen aus-
gerUstet werden. Optional ist eine Functional Safety
Unit (FSU) verflgbar, welche eine Vielzahl neuer
Sicherheitsfunktionen bietet.

VORTEILE IM UBERBLICK

e Hohe Lackierqualitat
— 5 kg Traglast
— Einsatz von verschiedenen Lackierpistolen
und Lackierglocken
e Optimierter Arbeitsbereich
S/L-Achse ohne Offset fur
— Effiziente Nutzung des Bereichs unter dem Arm
— Installation ndher am Werkstuck
¢ Platzsparende und flexible Installation
— Minimierte Abmessungen und Stdrkanten-
radien flUr sehr kompaktes Layout
— Flexibles Layout durch Boden-, Decken-
oder Wandbefestigung
— Anschluss des Roboters Uber eine Medienplatte
an 3 frei wahlbaren Positionen
(links, rechts, Rickseite)
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MOTOMAN MPX1150
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Technische Daten MPX11

Maximaler Maximale Maximales Maximales Anzahl gesteuerter Achsen 6
Arbeitsbereich Geschwindigkeit Drehmoment Tragheitsmoment
[°1 [m/sec.] [Nm] [kg - m?3] Max. Traglast [kg] 5
+170 (Wand +£90) Wiederholgenauigkeit [mm] +0,02
+120/-80 Max. Arbeitsbereich R [mm] 727
+90/-70 Zuldssige Temperatur [°C] 0 bis +40
+190 Zulassige Luftfeuchtigkeit [%] 20 -80
+135 Gewicht des Roboters [kg] 57
+360 7 0,1 Mittlere AnschluBleistung [KVA] 1,0
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Alle ZeichnungsmaBe in mm. Technische Anderungen vorbehalten.
MaBstébliche Daten kdnnen unter robotics@yaskawa.eu.com angefordert werden.



