YASKAWA

YASKAWA AC Surucu
GA700

YUksek Performans Tipi
Baslangic¢ Kilavuzu

Tip: CIPR-GA70CXXXXXXXX
Model: 200V sinif: 0.55ila 110 kW
400 V sinif: 0.55 ila 355 kW

UriinG uygun sekilde kullanmak icin bu kilavuzu dikkatlice okuyun ve referans,
denetim ve bakim maksadiyla el altinda bulundurun. Son kullanicinin bu
kilavuzu aldigindan emin olun.

Baslangi¢ Kilavuzu

KILAVUZ NO. TOWP C710617 17D



1 Genel Bilgi

1 Genel Bilgi

Bu kilavuzu Teknik El Kitab1 yerine kullanmayn. Uriinii veya kilavuzu iyilestirmek i¢in bu kilavuzda belirtilen
trtnler, tiriinlerin 6zellikleri ve kilavuzun igerigi haber vermeden degistirilebilir. Daima en giincel kilavuzu
kullandigiizdan emin olun. Uriiniin dogru kurulumu, baglantisi, ayart ve ¢aligsmasi i¢in kilavuzu kullanin.

Bu kilavuz internet sayfasindan indirilebilir. http://www.yaskawa.eu.com.

2 Hedef Kullanicida Aranan Niteliklikler

Yaskawa bu kilavuzu AC siiriicii kurulumu, ayarlanmasi, onarimi, incelenmesi ve par¢a degisimi konusunda
deneyim sahibi olan elektrik uzmanlari ve miithendisleri i¢in hazirlamistir. Teknik egitimi olmayan kisiler, resit
olmayanlar, bedensel veya zihinsel engeli olanlar, algi sorunu olanlar ve kalp ritmi diizenleyicisi takanlar bu tirlinii
kullanamaz ve isletemez.

3 Guvenlik

Bu iiriinii kurmadan, baglamadan veya isletmeden 6nce dikkatle giivenlik rehberini okuyun.

€ Sinyal Kelimelerinin Agiklamasi
Kacinilmadiginda 6liime veya ciddi yaralanmaya neden olabilecek tehlikeli durumu belirtir.
A UYARI Kaginilmadiginda 6liime veya ciddi yaralanmaya neden olabilecek tehlikeli durumu belirtir.
A DIKKAT Kaginilmadiginda diigiik veya orta seviyede yaralanma yaratabilecek tehlikeli durumu belirtir.
Malzeme hasari mesajini ifade eder.

€ Genel Gilivenlik Talimatlan

Yaskawa Elektrik muhtelif endiistriyel uygulamalar i¢in elektronik bilesenler iiretir ve tedarik eder. Yaskawa
iiriinlerinin se¢imi ve uygulamasi sorumlulugu ekipmanin tasarimcisina veya nihai iirlinii birlestiren miisteriye
aittir. Yaskawa nihai sistem tasarimina liriinlerimizin nasil dahil edildigi konusunda sorumlu degildir. Her kosulda,
Yaskawa bir iiriine veya tasarima 6zel veya tek giivenlik kontrol fonksiyonu olarak dahil edilmemelidir. Tiim
kontrol fonksiyonlar1 dinamik olarak hatalari tespit etmek ve istisna olmaksizin ¢aligmak {izere tasarlanmustur.
Yaskawa iiretimi parcalar icermek iizere tasarlanan tiim iiriinler son kullaniciya belirtilmeli ve giivenli kullanim ve
calismasina iliskin uyarilar ve talimatlar dahil edilmelidir. Yaskawa'nin tiim ikazlar1 geciktirilmeden son
kullaniciya iletilmelidir. Yaskawa sadece bu kilavuzda tanimlanan standartlar ve 6zellikler ¢ergevesinde iiriin
kalite garantisi sunmaktadir. Yaskawa ag¢ik veya zimni bagka garanti sunmamaktadir. Uygunsuz depolama veya
tagima veya sirketiniz veya miisteri gdzetimi esnasinda dikkatsizlikle olusacak yaralanmalar, mal zarar1 veya is
kaybi bu iiriin i¢in Yaskawa garantisini gecersiz kilacaktir.

Not:

Giivenlik ikazlarma uyulmamasi ciddi yaralanmalara veya 6liime neden olabilir. Yaskawa giivenlik ikazlarinin géz ardi edilmesiyle
olusan yaralanmalardan veya ekipman hasarlarindan sorumlu degildir.
* Kurulumda, ¢aligmada ve AC siiriiciilerin onariminda bu kilavuzu okuyun.

* Tiim ikazlara, ihtarlara ve uyarilara uyun.
* Tiim caligmalar yetkili personel tarafindan yapilmalidir.
* Siiriiciiyii su 6zelliklere sahip alana kurun:

Elektrik Soku Tehlikesi. Gii¢ verilmig sdiriictiniin kablosunu kontrol etmeyin, baglamayin ve ¢ikarmayin. Bakim
6ncesinde ekipmanlarin tiim gli¢ baglantilarini ayirin ve en az uyari etiketlerindeki siire kadar bekleyin. Stirticiiniin enerjisi
kesildikten sonra dabhili kapasitér sarjli kalir. DC bara gerilimi 50 Vdc altina diistiiglinde sarj gésterge LED'i séner. Elektrik
sokunu énlemek icin, en azindan her zaman uyari etiketlerinde belirtilen siire kadar bekleyin. Tiim géstergeler KAPALI iken
kapaklari sbkmeden énce siirlictiniin glivenli oldugundan emin olmak icin gerilim 6l¢tiimii yapin. Uyulmamasi ciddi yaralanma
veya éliime neden olacaktir.

A UYARI Yangin Tehlikesi. Gii¢ kaynadi kablosunu U/T1, V/T2 ve W/T3 sliriicii ¢ikis terminallerine baglamayin. Glig
kaynadi kablosunu R/L1, S/L2, ve T/L3 siiriicii giris terminallerine baglayin. Uyulmamasi ciddi yaralanma veya éliime neden
olabilir.

A UYARI Ezilme Tehlikesi. Stirticliyii hareket ettirmek icin vinci veya kaldiraci sadece onayli personel kullanabilir.
Uyulmamasi diisen ekipman nedeniyle ciddi yaralanmaya veya 6liime neden olacaktir.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. Siiriicii gévdesinde veya devrelerinde degdisiklik yapmayin. Uyulmamasi ciddi
yaralanmaya veya 6liime ve garantinin ihlaline olabilir. Yaskawa kullanici tarafindan yapilan dedisikliklerden sorumlu degildir.
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3 Guvenlik

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. Sadece yetkKili personelin sdrticliyli takmasina, baglamasina, bakim ve kontroliinii
yapmasina, parga dedistirmesi ve tamir etmesine izin verin. Uyulmamasi ciddi yaralanma veya 6llime neden olabilir.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. Daima motor tarafindaki toprak terminalini topraklayin. Motor kapagina temas
ekipmanin yanhs topraklanmasi nedeniyle 6liime veya ciddi yaralanmaya neden olabilir.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. Bol kiyafetler veya takilar lizerinizdeyken siirticli veya civarinda g¢alismayin.
Kiyafetinizi sikistirin ve saat veya yiiziik gibi tiim metal esyalarinizi ¢ikarin. Uyulmamasi ciddi yaralanma veya 6liime neden
olabilir.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. 4389A ila 4675A, 2xxxB/C ve 4xxxB/C siiriicii modelleri igin kagak akim 3.5 mA'den
fazladir. IEC/EN 61800-5-1: 2007 standardi kullanicilarin gii¢ kaynagdini, koruma toprak hatti koptugunda otomatik kapanacak
sekilde baglamasini tanimlar. Kullanicilar ayrica enine kesiti 10 mm?2 (bakir kablo) veya 16 mm? (aliiminyum kablo) olan koruma
toprak hatti baglamalidir. Bu standartlara uyulmamasi ciddi yaralanmaya veya 6llime neden olacaktir.

A UYARI Ani Hareket Tehlikesi. Otomatik Ayari baslatmadan stiriicli, motor ve ylik ¢evresindeki tiim personel ve
objeleri uzaklastirin. Otomatik Ayar sirasinda slirlicli ve motor aniden galigabilir ve ciddi yaralanmaya veya 6liime neden
olabilir.

A UYARI Ani Hareket Tehlikesi. Siirlicti, motor ve makine civarindaki tiim personel ve objeleri tasiyin ve siiriiciiye gli¢
vermeden 6nce tiim kapak, kaplin, mil kamasi ve makine yliklerini takin. Uyulmamasi ciddi yaralanma veya éliime neden
olabilir.

A UYARI Yangin Tehlikesi. Ana devre gli¢ kaynagini (Asiri Akim Kategori Ill) yanlis gerilimle kullanma. Siiriicliye gli¢
vermeden once gli¢ kaynagdi gerilimi ile siriicii nominal geriliminin uyumlu oldugundan emin ol. Uyulmamasi ciddi yaralanma
veya 6liime neden olabilir.

A UYARI Yangin Tehlikesi. Sirticiiniin (izerine yanici ve parlayici maddeler koymayin ve sdrticliy(li yanici ve parlayici
maddelerin yakinina yerlestirmeyin. Siirticliy(i metal veya diger tutusmayan malzemelerin lizerine monte et. Uyulmamasi ciddi
yaralanma veya 6liime neden olabilir.

A UYARI Yangin Tehlikesi. Tiim sonlandirma vidalarini dogru torkla sikin. Cok gevsek veya siki baglantilar yanlis
calismaya veya siirticli arizasina neden olabilir. Yanlig baglanti yangin nedeniyle ciddi yaralanmalara veya éliime de neden
olabilir.

A UYARI Ezilme Tehlikesi. Gerekirse agir stirticlileri kaldirirken kaldirma araci kullanin. Uyulmamasi diisen ekipman
nedeniyle ciddi yaralanmaya veya 6lime neden olacaktir.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. Siiriicii ¢ikis devresinde kisa devreye neden olmayin. Uyulmamasi ciddi yaralanma
veya 6liime neden olabilir.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. IEC/EN 60755'de belirtildigi gibi kagak akimla galisan koruyucu cihaz veya izleme
cihazi kullandidinizda, temasa karsi koruma amaciyla Tip B Kagak Akim Izleyici/Kagak Akim Cihazi (RCM/RCD) kullanin.
Siriicii koruyucu toprak iletkeni DC bileseni kagak akima neden olabilir. Uyulmamasi ciddi yaralanma veya éliime neden
olabilir.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. EMC fitresini agmadan 6nce veya toprak hattinda yliksek direng varsa, EMC
Yénetmeligi ile uyum igin 2xxxB/C ve 4xxxA/B/C siirlicii modeli gii¢c kaynaklarindaki n6tr ucu toprakla. Uyulmamasi ciddi
yaralanma veya 6llime neden olabilir.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. Siiriicii sigortayi attirir veya RCM/RCD kagagi olusursa siiriictiyli veya gevresel
cihazlari hemen enerjilendirme. En az uyari etiketinde belirtilen siire kadar bekleyin ve tiim géstergelerin KAPALI oldugundan
emin ol. Sonra problemin sebebini bulmak icin kablolarin ve gevresel cihazlarin degerlerini kontrol edin. Eger sebep
bilinmiyorsa sdriicliyi veya ¢evresel cihazlara gii¢ vermeden énce Yaskawa ile irtibat kurun. Uyulmamasi ciddi yaralanmaya
veya Oliime ve sdirlicl hasarina neden olabilir.

A UYARI Yangin Tehlikesi. ligili kurallar ve kilavuzdaki gibi kisa devre énleyici yeterli bransman hatt kullanin. Siirticii
100,000 RMS simetrik amper, 240 Vac maksimum (200 V Sinif), 480 Vac maksimum (400 V Sinif) degerlerinden ¢ok olmayan
devrelere uygundur. Uyulmamasi ciddi yaralanma veya 6liime neden olabilir.

A\ DIKKAT  Ezilme Tehlikesi. Siiriictiyii 6n veya terminal kapagindan tutmayin. Sirlicliyii calistirmadan 6nce vidalari
dogru sekilde sikin. Uyulmamasi hafif ila orta seviyede yaralanmaya neden olabilir.

A DIKKAT  Yanma Tehlikesi. Sicak siriicii sogutucusuna dokunmayin. Siriicii gliclinii kes, min 15 dakika bekle ve
sogutma fanlarinin dedisim igin yeterince sogudugundan emin ol. Uyulmamasi hafif ila orta seviyede yaralanmaya neden
olabilir.

DUYURU Stirticii ve devre kartlarina temasta elektrostatik desarj (ESD) prosediirlerini dogru inceleyin. Buna
uyulmamasi stiriicii devresinde ESD arizasina yol acabilir.

DUYURU Sdriict gerilim saglarken motoru strtictiye baglayin veya motordan ayirmayin. Yanlis ekipman siralamasi
stirtictide arizaya yol acabilir.

DUYURU Siirtictide dayanma gerilimi testi veya Merger testi yapmayin. Buna uyulmamasi stirticiide arizaya yol agabilir.

DUYURU Hazarli ekipmani veya eksik parcasi olan ekipmanlari baglamayin veya galistirmayin. Buna uyulmamasi
sdrticti ve bagl ekipmanda arizalara yol acgabilir.

DUYURU Sigortalari ve bir RCM/RCD takin. Buna uyulmamasi sdirticlide arizaya yol agabilir.
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4 Suricuyld Tasima

DUYURU Kontrol kablajinda ekransiz kablo kullanma. Korumali, burgulu ¢iftli kablo kullanin ve ekrani slirticliniin toprak
terminaline bagla. Uyulmamasi elektriksel girisime ve yetersiz sistem performansina neden olabilir.

DUYURU Dinamik fren opsiyonunu siirticiiye baglamadan énce TOBPC72060001 Fren Unitesi ve Fren Direng Unitesi
Kurulum El Kitabini gézden gegirin. Buna uyulmamasi siirticli ve fren devresinde arizalara yol acabilir.

DUYURU Siirtictiyti kurduktan ve gevresel cihazlari bagladiktan sonra tiim diizeltmelerin dogru oldugundan emin ol.
Buna uyulmamasi sdirticiide arizaya yol agabilir.

DUYURU Cikis devrelerine faz-gelismis kapasitorii veya LC/RC glirliltii fitreleri baglamayin. Uyulmamasi sdiriicl, faz-
gelismis kapasitort, LC/RC gdiriiltii fitresi ve kagak akim devre kesicisi (ELCB, GFCI veya RCM/RCD) hasarina neden olabilir.

€ Kullanim Amaci

Bu AC siiriicii ticari uygulamalarda motorun hizini ve doniig yoniinii kontrol eden elektriksel bir ekipmandir. Bu
iriinii bagka fonksiyonlar i¢in kullanmayin.

1. Tiim giivenlik 6nlemlerini okuyun ve anlayn.

2. Tiim ilgili standartlarda ve giivenlik 6nlemlerinde belirtildigi gibi siirliciiyii baglayin ve topraklayin.

3. Tim pargalar1 ve koruyucu kapaklar sikica takim.

4. Uriinii daima bu kilavuzda agiklandig1 sekilde dogru cevresel sartlarda kullanin.

Elektrik Soku Tehlikesi. Siiriiciiye gli¢c vermeden énce tim elektrik baglantilarinin dogru oldugundan ve tiim

sdrticlt kapaklarinin takildigindan emin olun. Terminalleri sadece tasarlandiklari fonksiyonlar i¢in kullanin. Yanhs kablolama
veya toprak baglantilari ve koruyucu kapaklarin yanhs onarimi éliime veya ciddi yaralanmalara neden olabilir.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. Siiriicii gbvdesinde veya devrelerinde degisiklik yapmayin. Uyulmamasi ciddi
yaralanmaya veya 6liime ve garantinin ihlaline olabilir. Yaskawa kullanici tarafindan yapilan degisikliklerden sorumlu dedgildir.

€ Garanti ve Sorumluk istisnasi

* Bu cihaz yasam destek cihazlarinda veya sistemlerinde kullanilmak {izere tasarlanmamis ve iiretilmemistir.

» Eger bu iiriinii yolcu araglari, ilag, u¢ak ve havacilik, niikleer gii¢, elektrik giicii veya denizalt1 aktarmasindaki
makine ve sistemler gibi 6zel maksatla kullanmay: diistiniiyorsaniz bir Yaskawa temsilcisi veya Yaskawa satig
temsilciniz ile irtibata gegin.

A UYARI Personel Yaralanmasi. Yaskawa bu Uir(inii siki kalite kontrol kilavuzlari esliginde lretmistir. Arizalanmasinin
6liim kalim meselesi, insan hayati kaybinin veya ciddi kaza veya yaralanmanin séz konusu oldugu yerlerde riski en aza
indirmek igin Griinii takarken gerekli glivenlik cihazlarini kullanin.

4 Surucuyu Tagsima
Uriinii tagirken ve kurarken yerel kanun ve diizenlemelere uyun.

A DIKKAT  Ezilme Tehlikesi. Stirticliyii 6n veya terminal kapagindan tutmayin. Siriicliyli ¢alistirmadan énce vidalar
dogru sekilde sikin. Uyulmamasi hafif ila orta seviyede yaralanmaya neden olabilir.

Siirticu Agirhgi Siiruiciiyii Tagimak igin Gerekli Kisiler
<15 kg (33 libre) 1

> 15 kg (33 libre) 2 + uygun kaldirma ekipmani kullanarak

Siirliciiyi siispansiyon sistemleri, teller veya asili metal mesnetlerle hareket ettirme hakkindaki bilgi i¢in Teknik
Kilavuza basvurun.
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5 Urlin Kabulii

5 Uriin Kabulii

Siirticiiyii aldiktan sonra liitfen sunlar1 kontrol edin:

* Hasara kars siiriicliyli inceleyin. Siiriicii hasarliysa derhal nakliye sirketi ile temasa gecin. Yaskawa garantisi

nakliyeden kaynakli hasar karsilamaz.

* Dogru modeli aldigiizdan emin olmak igin siiriicii etiketindeki "MODEL" bdliimdeki model numarasini

kontrol edin.

* Yanlis modeli almigsaniz veya siiriicii dogru calismazsa tedarikgei ile temasa gecin.

& Cihaz Etiketi

-
cc . GAT0A2004ABAA REV :A
K MobEL: - CIPR-GA70A2004ABAA-CAAAAA
Uin AC3PH 200 - 240V
DC 270 - 340V
1(NDIHD) AC3PH 4.843.6A
J ——— || INPUT DC 5.85A4 45A
F 50160Hz
U AC3PH( - 240V
Pmot (NDHD) 0.75KW/0.55kW
1
OUTRUT 1 o) ACIPH35AB2A
F 0-590Hz
H ON : 6W3050-2-100 MASS : 32 kg
G SN+ JO0B5F575310100 PRG : 0101 =
E FRONT :1P20 gk
BACKSIDE : IP20/TYPE1_ENCLOSURE d
E MAX SURROUNDING AIR TEMPERATURE : 50°C
D
YASKAWA ELECTRIC CORPORATION HADE N JAPAN
2-1 Kurosaki-shiroishi, Yahatanishi-Ku, Kitakyushu 806-0004 Japan
N
A - Agirik G - Seri numarasi

B - Siiriicii yazilim siirimii

C - Yaskawa Elektronik Sirketi
merkezinin adresi

D - Akreditasyon standartlari
E - Ortam sicakligi
F - Koruma sinifi

Sekil 5.1 Cihaz Etiketi Bilgileri Ornegi

H - Lot numarasi

I - Cikig 6zellikleri
J - Girig ozellikleri
K - Siricii modeli
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6 Klavye

6 Klavye

‘ On/Yan Gériinim ‘ ‘ Arka Gérm

K L

LO/RE

Sekil 6.1 Klavye

Tablo 6.1 Klavye: Adlar ve Fonksiyonlar

No. Ad Fonksiyon

Siirtictinlin motoru stirdiiglinii gostermek i¢in yanar.

Siirticti durdugunda, LED kapanir.

Asagidakileri gostermek i¢in yanip soner:

* Siiriicti durmak i¢in yavagliyor.

* Siiriicii bir Run komutunu 0 Hz'lik bir frekans referansi ile aldi, ancak siirticii sifir hiz kontrolii igin

ayarlanmadi.
RUN LEDi Asagidakileri gostermek i¢in hizlica yanip soner:
A - ¢ Siirlicti MFDI terminallerinden RUN komutu aldi ve siirlicii LOCAL Modundan REMOTE Moduna
RUN gegtyor.

* Siiriicti Stirticii Modunda degilken, stiriicii MFDI terminallerinden RUN komutu ald1.
* Siiriicti Ani Dur komutu ald1.
* Giivenlik fonksiyonu siiriicii ¢ikigini kapatti.

* Kullanici bastl tus takiminda basti, siirtici REMOTE Modunda ¢alisirken

* Siiriicti aktif bir RUN komutuyla enerjilendir ve b7-17 = 0 [Gii¢ Agma Chstir Kmt = Mevcut RUN
Komutunu Yoksay].

Siirticii hata tespit ettiginde yanar.

Siirticii sunlar tespit ettiginde yanip soner:

* Bir Alarm

ALM * Bir oPE parametre ayar hatasi

* Otomatik ayar esnasinda bir hata veya alarm

Siirticiide higbir hata veya alarm olugmadiginda LED soner.

ALM LED

C mikroSD Kart Giris |mikroSD Kart i¢in giris noktast.
Yuvast

Fonksiyon Tuslar1 | Tus takiminda gosterilen menii fonksiyon tuslari i¢in fonksiyonlar1 ayarlar.
F1,F2, F3 Her bir fonksiyonun ad1 ekran penceresinin alt yarisindadir.
P
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6 Klavye

No. Ad Fonksiyon
Siiriiciiniin LOCAL Modunda calistigini1 géstermek icin yanar.
Siirticii REMOTE Modunda ¢aligirken, LED soner.
LO/RE LED Not: ,
E *LOCAL Mod: Klavye, RUN komutunu ve frekans referansini kontrol eder. Klavyeyi Calig/Dur ve
frekans referans komutlarini girmek igin kullan.

*REMOTE Modu: Kontrol devresi terminali veya seri haberlesme cihazt RUN komutunu ve frekans
referansini kontrol eder. b1-01 [Frekans Referans Se¢imi 1] igine girilen frekans referans kaynagini
ve b1-02 [Run Komutu Kaynagi Se¢imi 1] i¢inde se¢ilen RUN komutunu kullan.

RUN komutu ve frekans referanst igin siiriicii kontroliinii tus takimi (LOCAL) ve harici kaynak
(REMOTE) arasinda degistirir.

Not:

F LO/RE Se¢im Tusu *LO/RE Seg¢im Tusunu aktive etmek igin Siirlicii Modunda ¢alismay1 durdurur. Devre disi birakmak
i¢in 02-01 = 0 [LO/RE Anahtar Fonksiyon Se¢imi = DevreDisi] olarak ayarla EEBREMOTE tan
LOCAL'e gegerken sistem performansi iizerinde olumsuz etkisi olacaktir.
*RUN komutunu harici bir kaynaktan alirken siiriicii LOCAL ve REMOTE arasinda gecis
yapmayacaktir.
Siirticiiniin ¢alismasini durdurur.
Not:
G STOP Tusu
Durdurma dncelikli bir devre kullanir. tizerine MDFI terminallerinde bir RUN komutu aktif
oldugunda bir motoru durdurmak i¢in basin. 02-02 = 0 [STOP Tus Islevi Se¢imi = Devredisi] segimini
Sol Ok Tusu Imleci sola hareket ettirir.
Ust Ok/Alt Ok Tuslari |+ Sonraki 6geyi veya onceki dgeyi goriintiilemek icin yukari veya asag kaydirr.
(A  Parametre numaralarini seger ve ayar degerlerini artirir veya azaltir.
H Sag Ok (SIFIRLA) * Imleci §aga hareket ettirir.
» Sonraki ekrana gecer.
* Bir hatay1 temizlemek i¢in siiriicliyii tekrar baglatir.
GIRIS Tusu » Parametre degerlerini ve ayarlar1 girer.
* Kullaniciy: tus takimi ekranlari arasinda kaydirmak i¢in menti 6gelerini seger.
* Mod, parametre ve ayar degeri seger.
LOCAL Modda siiriicliyii ¢alistirir.
RUN Tusu Otomatik Ayar modunda ¢alismay1 baslatir.
I Not:
Bas Ei@motoru hareket ettirmek i¢in tus takimini kullanmadan 6nce siiriiciiyii LOCAL Moda
ayarlamak i¢in tug takimi iizerindeki
J USB Terminali Mini USB kablosu igin girig noktast. Siirliciiyli PC'ye baglamak i¢in mini USB kullanin.
K RJ-45 Konektorii | Klavyeyi dogrudan siiriiciiye baglar.
L Saat Pil Kapagi Miisterinin aldig1 saat pilinin kapagidir.
A UYARI Ani Hareket Tehlikesi. b1-07 = 1 oldugunda kontrol kaynaklarina gegmeden énce, sdriicli, motor ve makine

alani etrafindaki alandan tiim kigileri ve nesneleri uzaklagtirin [LOCAL/REMOTE Calistir Se¢imi = Mevcut Calistir Komutunu
Kabul edin]. Uymama, 6liime veya ciddi yaralanmaya yol acgabilir.
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6 Klavye

€ Klavye Modu ve Menii Ekranlar

10:00 am ILR Hzr Ana 10:00 am ILR Hzr Menii 10:00 am ILR Hzr Monitor
Frekans ReF (KPD) standart Monitor 3 w
Vi-01Hz Q._OQ_ @ Parametreler ozel Monitor <
Cikis Frekansi > @ Kullaniciya Ozel parametre > Bar Grafigi c:
U1-02 Hz 0 . 00 iy Parm. Yedekle/Yenile Analog 01cek 8:
Cikis Akim A A A s | | 4 Deisen Parm. / Ariza Kaydh G—(1rond 7]eme
1-03 A 0.00 & otonatik Ayar =
1DG Menii ILR/GRT Ana Geri Ana o
ANA l 1 Ekranlar <
10:00 am ILR Meni 10:00 am ILERI Parametreleri
3 ekranlar Baslatma Parametreleri »
@ b Uygulana
& Kullaniciya Ozel Parametre > C Ayarlama
iy parm. Yedekle/Yenile d Referanslar
A Degisen Parm. / Ariza Kaydi — Motor Prmtreleri
4 otomatik Ayar Opsiyonlar
Ana Geri Ana
; f Parametreler
10:00 am ILR Menii 10:00 am ILERI Parametreleri
03 Ekranlar Uygulama Gnayari
& Parametreler A1-06 0 (0)
@ > kontrol Metodu Secimi
iy Parm. Yedekle/Yenile A1-02 2
A Degisen parm. / Ariza Kaydi — Frekans Referans Secimi 1
& Otomatik Ayar b1-01 1
Ana Geri Ana
1 Kullaniclya Ozel Parametre
10:00 am  ILR Menii [10:00 am iLR Yedekle
3 ekranlar YedkIm/YikIm 0gelerini Sec
& Parametreler Standart Parametreler >
@ Kullaniciya Ozel parametre >
!
A Degisen Parm. / Ariza Kaydi —
€ otomatik Ayar
Ana Geri Ana
‘ 1 Parm. Yedekle/Yenile R
10:00 am ILR Menii 10:00 am ILR Gegmisi <_8
. Ekranlar @ Dejisen Parametreler > N
& Parametreler A Hata Logu 3
& Kullaniciya Ozel Parametre >
iy parm. vedekle/venile <
Y'§pejisen Parm. / Ariza Kaydi » C— 8_
& otomatik Ayar c
Ana Geri Ana
‘ 1 ) Degigen Param/Ariza Kaydi
10:00 am ILR Menii 10:00 am ILR oto Ayar
& Parametreler otomatik-Ayar modunu seg
@ Kullaniciya Ozel parametre
ty parm. vedekle/Yenile —
A Dedisen Parm. / Ariza Kaydi
=koto Ayar [ | C—
< Baslangi¢ Kurulumu
Ana Geri Ana
‘ f ) Otomatik Ayar
10:00 am LR Mendi 10:00 am ILR  Bs] Krim Ayari
@ Kullaniciya Ozel Parametre =0 isan Secimi »
y parm. vedekle/venile @ Tarih/Saat Ayarla
A Dedisen Parm. / Ariza Kaydi > < Ayar Sihirbazi
& otomatik Ayar “? Ana Kurulum Ekranini Gés
—
iyagnostik Araglari
Ana Geri Ana
; f V) Baslangig Kurulumu
10:00 am ILR Menii 10:00 am ILR Araclar
& Kullaniciya Ozel Parametre
iy Parm. Yedekle/venile Arka Is1k
A Dedisen Parm. / Ariza Kayd > Surictu Bilgisi
4 otomatik Ayar
< Baslangi¢ Kurulumu C—
iyagnostik Araglari
Ana Geri Ana KuruTum
Ana Meni —— Diyagnostik Araclari

Sekil 6.2 Klavye Fonksiyonlari ve Gosterge Seviyeleri
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6 Klavye

Not:

* Baglangi¢ kurulum ekranini gérmek igin siiriiciiyii fabrika varsayilanlari ile enerjilendirin. Bas (Baslangig) BASLANGIC
ekranini gostermek igin.
—Ana Kurulum ekranini géstermemesi i¢in [Baslangi¢ Kurulum Ekrani]'ndan [Hayir]'1 se¢in.

*Bas s'uriicii ekranlarini gostermesi icin Baglangi¢ ekraninda.

*Bas @ parametreyi, d1-01 [Referans 1] ayarlamak i¢in Baslangi¢ Ekran1 Ul-01 [Frekans Referansi] LOCAL Modda gosterdiginde.
*Klavye siiriicii Siiriicii Modundayken [Rdy] gosterecektir. Siiriicii, bir RUN komutunu kabul etmeye hazirlanir.

« Siirticii, varsayilan ayarda Programlama modunda bir komutu kabul etmeyecektir. Programlama Modunda harici kaynaktan bir RUN
komutunu kabul etmek veya reddetmek i¢in b7/-08 [PRG Modunda Calis Komutu Se¢] ayarlayim.
—Programlama Modundayken harici kaynagin RUN komutunu reddetmek i¢inb/-08 = 0 [Programlamada RUN Kmt Yoksay] olarak
ayarlayn (varsayilan).

—Programlama Modundayken harici kaynagin RUN komutunu reddetmek i¢in 57-08 = 1 [Programlamada RUN Kmt Kabul et] olarak
ayarlayn.

—Siiriicii ¢alisirken Siiriicii Modunda Programlama Moduna gegisi engellemek igin 57-08 = 2 [Sadece Durda Programlama IzniVer]
olarak ayarlayn.

Tablo 6.2 Siiriicii Modu Ekranlari ve Fonksiyonlari

Mod Klavye Ekrani Fonksiyon
Siirticti Modu | Ekranlar Goriintiilenecek monitér 6gelerini ayarlar.

Parametreler Parm. Ayarlarini Degistir
Kullanictya Ozel Parametre Kullanici Parametrelerini gosterir.
Parm. Yedekle/Yenile Parametreleri yedek olarak tus takimina kaydeder.

Program Modu | Degisen Param/Ariza Kaydi Degisen parametreleri ve hata tarihgesini gosterir.
Otomatik Ayar Siiriiciiyli Otomatik-Ayarlar.
Baglangi¢c Kurulumu Baglangi¢ ayarlarimi degistir
Diyagnostik Araglar Veri loglarimi ve arka 15181 ayarlar.

YASKAWA ELECTRIC TOWP C710617 17D YASKAWA AC Siirlicit GA700 Baglangi¢ Kilavuzu TR9



7 Dairesel LED Gdsterge

7 Dairesel LED Gosterge

Siirticii kapagindaki Dairesel LED Gdsterge siiriiciiniin ¢aligma durumunu gosterir.

i
ooo
[ J w 1
[=lol=)
oo c . % A
= K “%3\
& <
L P
bl
——
Ready
]
= |
-~ B
(S
A - ALM/ERR C - RUN
B - Hazir
LED Durum Tanim
Yaniyor Siiriicii ariza tespit etti.
Siirlicti asagidakileri tespit etti:
* Bir Alarm
* OPE parametre ayar hatas1
A ALM/ERR Yanip s6niiyor */ |« Oto-Ayar sirasinda bir ariza veya hata.
Not:
Siiriicli ayn1 anda bir ariza ve bir alarm tespit ederse hatay1 tanimlamak i¢in LED
yanacaktir.
KAPALI Siiriiciide ariza veya alarm olugmuyor.
Yantyor Siirlicli ve motor ¢alismasinda veya calismaya hazir.

Yanip soniiyor */ | Siiriicii STo [Giivenli Tork KAPATMA] modunda.

Hizli Yanip Ana devre gii¢ kaynaginin gerilimi diistii ve sadece harici 24 V gii¢ kaynag: siiriiciiye gii¢

B Hazir Sonme */ sagliyor.
* Siiriicii ariza tespit etti.
KAPALI * Hata yok ve siiriicii bir RUN komutu aldi, ancak siiriicii ¢calistirilamiyor (6rnegin
=
Programlama modundayken veya RUN yanip sonerken).
Yaniyor Siiriicii normal ¢alismasinda.
* Siirlicli durmak i¢in yavasliyor.
Yanip soniiyor */ |+ Siiriicii bir Run komutunu 0 Hz'lik bir frekans referansi ile aldi.
* Siriicti bir DC Enjeksiyon Frenleme komutu aldi.
* Siirlicii MFDI terminallerinden RUN komutu ald1 ve siiriici LOCAL Modundan REMOTE
Moduna gegiyor.
* Siiriicii Siiriici Modunda degilken, siirtici MFDI terminallerinden RUN komutu aldi.
* Siirilicli Ani Dur komutu ald.
C RUN .

Giivenlik fonksiyonu siiriicii ¢ikisini kapatti.

Hizli Yam
Sénme * 1p * Kullanic bastlSiiriicii REMOTE modunda ¢alisirken kullanici tus takimindan STOP

tusuna basti.

* Siiriicii aktif bir RUN komutuyla enerjilendirildi ve b1-17 = 0 [Gii¢ Agma Clistir Kmt =
Mevcut RUN Komutunu Yoksay].

* Siirlicli zaman ayarli olarak ani dururken (b7-03 = 3 [Durdurma Yontemi Se¢imi= Zaman
ayarl ani durug]), bir kez RUN komutu devre dis1 birakildiginda, RUN bekleme zamani
boyunca RUN Komutu aktive edilir.

KAPALI Motor durdu.

*1  Yanip sonme ve hizli yanip sonme arasindaki fark i¢in Sekil 7.1'e bakiniz.
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8 Baslatma Proseduirt

Sl S

o N ow

9.
10.
11.

1s R
Yanip L AGIK L AGIK
sbénme | | | |
Hizla ACIK ACIK| AGIK AGIK
yanip
sdnme : : : : :

Sekil 7.1 LED'in Yanip S6nme Durumlari

Sirlcu Gikis Frekansi

RUN " RUN

/ dururanH : 1 STOP ——— STOP
z, 1 1 | |

Frekans Ayari OHz | | l e R

GALIS LEDi | KAPAT | AGIK [Yane | KAPAT [fanie. [KAPAT]

Sekil 7.2 RUN LEDI ve Siiriicii Operasyonu iligkisi

Baslatma Proseduru

Stiirticliyti tak ve bagla.

Siirlicliye enerji ver.

Gerektiginde siiriiciiyii 6zel bir uygulama ile baglatmak i¢in A47-06 [Uygulama Onayar] secenegini kullan.
Bu fonksiyonlar1 otomatik olarak ayarlamak i¢in Kurulum Sihirbazini ¢alistirir:

» Kontrol Metodu secimi

* Gorev degeri se¢imi

* Monitor parametreleri

* Hiz referans kaynagi

* RUN komutu kaynagi

* Hizlanma ve yavaglama siireleri

Motoru yiiksiiz ¢aligtir.

Siirticiiniin dogru ¢alistigindan ve ana kontroldriin siiriiciiye komut gonderdiginden emin olun.
Yiiki baglayin.

Motoru galistirin.

Siirticiiniin dogru ¢alistigindan emin olun.

PID gibi uygulama parametrelerinin ayar ve ince ayarlarini yapin.

Nihai ¢alismay1 kontrol edin ve parametre ayarlarinin dogru oldugundan emin olun.

Siiriicii ¢alismasi i¢in hazirlanmaistir.
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9 Mekanik Kurulum

9 Mekanik Kurulum

A UYARI Yangin Tehlikesi. Stiriiciiniin {izerine yanici ve parlayici maddeler koymayin ve sdriiciiyii yanici ve parlayici
maddelerin yakinina yerlestirmeyin. Siiriiciiyi metal veya diger tutusmayan malzemelerin iizerine monte et. Uyulmamasi ciddi
yaralanma veya 6llime neden olabilir.

A DIKKAT  Ezilme Tehlikesi. Siirticliyii 6n veya terminal kapagindan tutmayin. Sdriicliyli ¢alistirmadan 6nce vidalari
dogru sekilde sikin. Uyulmamasi hafif ila orta seviyede yaralanmaya neden olabilir.

Not:
AC stirlicliyii glivenle ve diizglince kurmak i¢in tiim gerekli kosullar1 gézden gegirin. Daha fazla bilgi i¢in Teknik El Kitabina bag vurun.

DUYURU Siriictiyi EMC Rehberindeki gibi takin. Uyulmamasi yanlis ¢calismaya ve elektrik cihazlarinda arizaya neden
olabilir.

€ Kurulum Konumu ve Mesafesi

Yeterli sogutucu hava akimui i¢in siirlicliyii dikey olarak yerlestirin.

Not:
Bolgenizde siiriicii modellerinin kurulumu hakkinda daha fazla bilgi i¢in Yaskawa veya temsilcisiyle temas kurun.

A - Dikey kurulum B - Yatay kurulum

Sekil 9.1 Kurulum Pozisyonu
B Tek Siriicii Kurulumu

Kurulum i¢in Sekil 9.2'de belirtilen mesafeleri kullanin. Kablolama ve hava akisi i¢in yeterince mesafe
oldugundan emin olun.
1A - c
T N

>
]
[ ]

n—m SR H 7 w |
A B B = F }jiD D
A - 50 mm (2 ing.) minimum C - 120 mm (4.7 in¢.) alt ve Ustte
B - 30 mm (1.2 ing.) her iki tarafta minimum
minimum D - Hava akig yoni

Sekil 9.2 Tek Siiricii icin Kurulum Mesafeleri

B Yan Yana Siiriicii Kurulumu

Kullanicilar 2004xB ila 2082xB ve 4002xB ila 4044xB arasindaki modelleri yan yana kurabilir.

Sekil 9.3'de belirtildigi gibi siiriiciileri kurun. L8-35 = I [Kurulum Yontemi Se¢imi = Yan Yana Montaj] olarak
ayarlayn.

Ortam sicakligina uygun sekilde ¢ikis akimini azaltin.

Diger siiriicti modellerini Sekil 9.2'de belirtildigi sekilde kurun.
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9 Mekanik Kurulum

1A C A 1o
1 o <41 -t
O O
NS
B e/ L e = E

iA 5 A [P
A - 50 mm (2 ing.) minimum C - 2mm (0.08 ing.) her siiriici
B - 30 mm (1.2 ing.) her iki tarafta arasinda minimum

minimum D - 120 mm (4.7 ing.) alt ve Ustte

minimum
Sekil 9.3 Goklu Siiriicii igin Kurulum Mesafeleri (Yan Yana)

Not:
* Sogutucu fan yerlestirirken destek i¢in farkli boyutlardaki siirticiilerin tepelerini hizalaym.

*UL Tip 1 kapal1 siiriiciileri yan yana yerlestirirken tiim siiriiciilerin {ist koruma kapaklarini ¢ikarin.

Sekil 9.4 Kapali Duvara Monte Tip (UL Tip 1) Yan Yana Kurulumu

€ Kurulum Ortami

Uriiniin uygun performansi ve tahmini émrii i¢in kurulum ortami son derece dnemlidir. Kurulum ortamimin
asagidaki ozellikleri sagladigindan emin olun.

Ortam Sartlar

Kullanim Alani Kapali Ortam

Gii¢ kaynagi Asirt Gerilim Kategorisi I11

Agik sasi tipi (IP20): -10°C ila +50 °C (14 °F ila 122 °F)
Kapali duvara monte tip (UL Tip 1): -10°C ila +40 °C (14°F ila 104 °F)
* Siiriicii glivenilirligi sicaklik dalgalanmasinin fazla olmadig1 ortamlarda artar.

Ortam Sicaklik Ayari |° Siiriicliyii kontrol paneli i¢cinde kullanirken, kapali alandaki hava sicakliginin belirlenen seviyenin {izerine
cikmamast i¢in bu alana havalandirma fani veya iklimlendirme cihazi takin.

* Siirlicliniin iizerinde buz olugmasina izin vermeyin.

* Ortam sicakligi 60 °C (140 °F) olan kadar olan bdlgelere siiriiciiyii takmak i¢in ¢ikis akim ve geriliminin
degerini diigiirtin.
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9 Mekanik Kurulum

Ortam Sartlar

%95 RH veya daha az
Siirticliniin lizerinde su yogusmasina izin vermeyin.

Nem

Depolama Sicakligr |-20 °C ila +70 °C (-4 °F ila +158 °F) (nakliye esnasinda kisa donem sicaklik)

Kirlilik Seviyesi 2 veya daha az

Siiriiciiyii sunlarin olmadig: alana kurun:

* yag buhar1 ve toz

» metal talasi, yag, su veya diger yabanci malzemeler
Ortam  radyoaktif maddeler veya yanict malzemeler (6rn.ahsap)
» Zararli gazlar ve sivilar

* Disiik tuzluluk

» Kloridler

Ahsap ve diger yanict malzemeleri siiriiciiden uzak tutun.

Maksimum1000 m (3281 ft)
Not:
Her 100 m (328 ft.) i¢in ¢1kis akimini %1 azaltin siiriiciiyii su irtifa arasinda kurarken; 1000 m ila 3000 m
(3281 ft. ila 9843 ft.)
Nominal gerilim diistimii gerekli degildir:
* Siirticiiyii 2000 m (6562 ft.) yiikseklikte veya daha altina kurarken

* Eger siirticli ndtr bir ag ile topraklanmigsa siiriicii 2000m ila 3000 m (6562 ft. ila 9843 ft.) arasina kurulurken.
Siiriicliyii notr ag ile topraklanmadiginda, Yaskawa veya en yakin satis temsilcisiyle temasa gegin.

Yiikseklik

* 10Hzila 20 Hz: 1 G (9.8 m/s2, 32.15 ft/s?)

Sok * 20Hzila55Hz
2004 ila 2211, 4002 ila 4168: 0.6 G (5.9 m/s2, 19.36 ft/s2)
2257 ila 2415, 4208 ila 4675: 0.2 G (2.0 m/s2, 6.56 ft/s?)

Kurulum Uygun sogutma i¢in siiriicliyil dik yerlestirin.
Oryantasyonu

DUYURU Sdriicti cevre aygiti, transformatér veya diger elektronikleri siiriiciiniin yakinina koymayin. Bilesenler siiriicii
yaninda olmak zorundaysa, sliriictiyli elektriksel girisime karsi koruyun. Buna uyulmamasi hatali galismaya yol agabilir.

DUYURU Kurulum ve projenin yapim asamasinda metal talagi veya kablo klipsleri gibi istenmeyen objelerin siiriiciiye
diismesine izin vermeyin. Kurulum esnasinda sdrdiciiniin (izerine gegici bir értii serin. Caligtirmadan énce gegici értiyi kaldirin,
yoksa stirticli asiri 1sinacaktir. Buna uyulmamasi sdrticlide arizaya yol acabilir.

€ Kapaklarin S6kiimii

Siirliciiyii baglamadan asagidaki prosediire gore kapaklart sokiin.

Elektrik Soku Tehlikesi. Gii¢ verilmis siiriiciiniin kablosunu kontrol etmeyin, baglamayin ve ¢ikarmayin. Bakim
6ncesinde ekipmanlarin tiim gli¢ baglantilarini ayirin ve en az uyari etiketlerindeki siire kadar bekleyin. Stirticiiniin enerjisi
kesildikten sonra dabhili kapasitér sarjli kalir. DC bara gerilimi 50 Vdc altina diistiiglinde sarj gésterge LED'i séner. Elektrik
sokunu énlemek icin, en azindan her zaman uyari etiketlerinde belirtilen siire kadar bekleyin. Tiim géstergeler KAPALI iken
kapaklari sbkmeden énce siirtictiniin glivenli oldugundan emin olmak icin gerilim 6l¢tiimii yapin. Uyulmamasi ciddi yaralanma
veya éliime neden olacaktir.

A TEHLIKE WS Soku Tehlikesi. Siiriiciiniin giiciini ayirin ve sarj gosterge LED'inin sénmesini bekleyin ve sonra
kapaklari sékiin. Uyulmamasi ciddi yaralanmaya veya 6liime neden olabilir.

B On Kapagin Sokiimii
1. Klavyenin ust kismindaki kancayi itin ve ¢gikarmak icin tus takimini dne ¢ekin.
2. Klavye konektdrina ¢ikarin ve 6n kapaktaki konnektor tutucusuna kanca istikametinde takin.
3. On kapak vidalarini gevsetin.

Not:
Montaj vida sayisi modellere gore degisir.

4. Onkapagin yanlarindaki tirnaklari agin.
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9 Mekanik Kurulum

5. Cikarmak igin 6n kapag: dikkatlice gekin.

(?@\ )

A - Klavye konektoru C - Konektor tutucu
B - Kanca

Sekil 9.5 On Kapagin Sokiimii
6. Anadevre terminalini baglamadan kablo kapagini ¢ikarin.

A - Kablo kapag
B On Kapag: Sok
1. Terminal kapagindaki vidalari gevsetin.
2. Kapagi asagi dogru gekin.
3. Terminal kapagini suriictiiden ayirmak icin kendinize dogru ¢ekin.

Sekil 9.6 Terminal Kapaginin Sokiilmesi
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9 Mekanik Kurulum

4. Ana devre terminalini baglamak igin terminal kablo kapagini gikarin.

€ Kapaklarin Takilmasi

Siirticiiyii baglayn, sonra siirliciiyii ¢alistirmadan 6nce kapaklari geri takin.

B On Kapagin Takilmasi

1. Kablo muhafazasinin geri takin.

Verilen vidalarla surlcl 6n kapagini yerine geri takin.
On kapaktaki konektér tutucusundan tus takimi konektérini sékun.
Tus takimi konektérind surictdeki konektdrin igine kanca istikametinde takin.

arowDd

Klavyeyi geri takmak igin dnce tus takiminin alt tarafini sirtictiye takin, sonra tus takiminin tst tarafini
surtciye dogru itin.
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9 Mekanik Kurulum

B On Kapagin Geri Tak.

1. Kablo muhafazasinin geri tak.

Not:
» Kablo muhafazasinin sekli striici modeline gére farkhlik gésterir.

»Kablo muhafazasinin kesip atilacak kisminin sadece kablo terminaline takilacak bélimiini ayirin. Eger kablo terminaline
takilmayacak kisimlar siyrilmigsa, koruyucu muhafaza IP 20 koruma seviyesini saglamayacaktir.

*Dagilmasini 6nlemek igik siyirma islemi esnasinda kablo muhafazasinin kesip atilabilecek kismini sikica tutun. Kesip
atilabilecek kismin savrulmasi yaralanma riski tagir.

»Kablo muhafazasinin kesilecek kisminin elektrik kablolarinin hasarlanmasini 6nlemek icini enine kesitte islem yapin.

«Eger elektrik kablolari Yaskawa'nin tanimladigi 6zellikler digsindaysa, kablo muhafazasi uygun sekilde kullanilsa bile,
koruyucu kilif IP20 koruma seviyesi saglamayabilir. Detaylar i¢in Yaskawa veya en yakindaki satis temsilcisine basvurun.

2. Verilen vidalarla terminal kapagini siiriiciiye geri takin.
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10 Elektriksel Kurulum

10 Elektriksel Kurulum

Elektrik Soku Tehlikesi. Enerji altindaki siiriiciiniin kablosunu kontrol etmeyin, baglamayin ve ¢gikarmayin.
Bakim éncesinde ekipmanlarin tiim gli¢ baglantilarini ayirin ve en az uyari etiketlerindeki slire kadar bekleyin. Sdrdiciiniin
enerjisi kesildikten sonra dahili kapasitér sarjli kalir. DC bara gerilimi 50 Vdc altina dlistiiglinde sarj gésterge LED'i s6ner. Tiim
gostergeler KAPALI iken kapaklari sbkmeden énce slirtictiniin glivenli oldugundan emin olmak icin gerilim él¢iimui yapin.
Uyulmamasi ciddi yaralanma veya 6llime neden olacaktir.

A TEHLIKE WS Soku Tehlikesi. Stirticiiye glic vermeden énce tiim elektrik baglantilarinin dogru oldugundan ve tim
sdrticli kapaklarinin takildigindan emin olun. Terminalleri sadece tasarlandiklari fonksiyonlar icin kullanin. Yanlis kablolama
veya toprak baglantilari ve koruyucu kapaklarin yanlis onarimi 6liime veya ciddi yaralanmalara neden olabilir.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. EMC filtre butonunu agmadan 6nce siiriicliyii dogru topraklayin. Uyulmamasi ciddi
yaralanma veya 6ltime neden olabilir.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. Terminalleri sadece tasarlanma amaglari igin kullanin. I/O terminalleri hakkinda daha
fazla bilgi igin Teknik El Kitabina bagvurun. Yanlis baglanti ve topraklama veya koruma kapaginin yetersiz bakimi ciddi
yaralanmaya veya 6liime ve siirticlide hasara neden olabilir.

€ Standart Baglanti Semasi

Sekil 10.1'de belirtildigi gibi siiriiciiyil baglaym. Kullanicilar motoru sadece tus takimini kullanarak siiriicliyii
calistirdiklarinda ana devre kablolamasi ile ¢alistirabilir.

A UYARI Ani Hareket Tehlikesi. Kontrol devresi baglantisini tamamlamadan ¢oklu fonksiyon terminal parametrelerini
ayarlayin. Calis/Dur devre sekans ayari hatasi hareketli ekipman kaynakli ciddi yaralanmaya veya éliime neden olabilir.

A UYARI Ani Hareket Tehlikesi. Bagla/dur ve glivenlik devrelerini sliriiciiye glic vermeden énce dogru sekilde baglayin.
Dijital giris terminalinin anlik kapanmasi 3 Telli kontrol igin programlanmis bir siirticliyli ¢alistirabilir. Uyulmamasi hareketli
ekipman nedeniyle ciddi yaralanmaya veya 6lliime neden olacaktir.

A UYARI Ani Hareket Tehlikesi.
3 Telli sekans kullanirken:
« Slirtictiyii 3 Telli dizileme gére ayarlayin.
* b1-17 = 0 [Gii¢ Agcma Chistir Kmt= Mevcut RUN Komutunu Yoksay] segin.
 Sdrtictiyt 3 Telli dizileme gbre baglayin.
Asagidaki kosullarda stirticliye enerji verildiginde motor geri dénebilir:
» Sdriicti 3-Telli sekansta bagliysa.
 Sidrticti 2-Telli sekansta seciliyse (varsayilan).
* b1-17 =1 [Mvct RUN Kmtunu Kabul Et]seciliyse
Uyulmamasi hareketli ekipman nedeniyle ciddi yaralanmaya veya éliime neden olacaktir.

A UYARI Ani Hareket Tehlikesi. Uymama, 6liime veya ciddi yaralanmaya yol agabilir. Uygulama Onayari iglevini (A1-06
# 0) ydritmek sdrticii igin I/0 terminal fonksiyonunu dedistirir ve ekipmanda beklenmedik calismayi tetikleyebilir. Uymama,
6liime veya ciddi yaralanmaya yol agabilir.

DUYURU Yangin Tehlikesi. ligili kurallar ve kilavuzdaki gibi kisa devre énleyici yeterli bransman hatti kullanin. Siiriicii
100,000 RMS simetrik amper, 240 Vac maksimum (200 V Sinif), 480 Vac maksimum (400 V Sinif) degerlerinden ¢cok olmayan
devrelere uygundur. Uyulmamasi ciddi yaralanma veya 6liime neden olabilir.

DUYURU Gerilim 440 V veya (izerinde veya kablo mesafesi 100 m (328 ft.)'den daha fazlaysa Invertére uygun motor
veya motor yalitim gerilimini dikkatle izlediginizden emin olun. Buna uyulmamasi motor yalitiminda hasara yol acabilir.

DUYURU AC kontrol devresi topragini siriicii muhafazasina baglamayin. Buna uyulmamasi hatali kontrol devresi
calismasina yol agabilir.
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10 Elektriksel Kurulum
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Varsayilan Ayar | |Ref2 L S6 &@ Sonlandirma direnci | ol
o AGIK/KAPALI [KAPALI] /O O !~~~
JOG komutu st B FVAM
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Gu¢ kaynagi ¢ikis! ) M2 }AC 250 V, maks. 1A
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,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ! [
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i jL T | A Cok fonksy analog monitor gikisi 2 *17 *18
L--- ! -10-+10 V/0 - 10 /4 - 20 mA
l ! E (G) [Varsayilan ayar: Cikis akimi]
Agik oV T 9 | A
—Erkoruyuculu kabloyu belirtir.
Givenlik 1 1 ~Z-koruyuculu biikiimlii kabloyu belirtir.
kontroldri L (©)ana devre terminalini belirtir.
(Sl titlleislstolplplplpiulisisietototel MFDO'ya baglan O kontrol devresi terminalini belirtir.
Sekil 10.1 Standart Siiriicii Baglanti Semasi
*1  Standart Siiriicii Baglant1 Semas1 Ariza yeniden baglatma fonksiyonunu kullanirken siiriicii ariza tirettiginde,

stiriiciiniin gliclinli kesmek i¢in L5-02 = I [TekBas Se¢iminde Ariza Temasi = Daima Etkin] se¢. Kesme
sekansinda dikkatli olun. L5-02 igin varsayilan ayar 0 [Sadece Yeniden Baslatiimadiginda Aktif].

*2  Cevresel opsiyonlar1 -, +1, +2, B1 ve B2 terminallerine baglayn.
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10 Elektriksel Kurulum

*3
*4
*5

*6

*7

*8
*9

*10

*11

*12

*13

*14

*15

*16

*17

*18

*19

*20
*21

DUYURU AC gli¢ kaynagini -, +1, +2, B1 ve B2 terminallerine baglamayin. Buna uyulmamasi strticli ve gevresel
cihazlarda arizalara yol acabilir.

Bir DC reaktorii kurarken, +1 ve +2 arasindaki kdpriiyii degistirin.

2110 ile 2415 ve 4060 ile 4675 arasindaki modellerde DC reaktor vardir.

Opsiyonel bir rejeneratif konvertdr ve birim veya frenleme iinitesi kullanirken, siiriicii fren transistor
korumasini devre disi birakmak icin L8-55 = 0 [Dahili DB Transistor Korumasi= DevreDigi] segin. L8-55 =
1 [Koruma Etkin] tutulmasi rF' [Frenleme Rezistorii Hatasi/'na yol agabilir.

Rejeneratif konvertdr, rejeneratif birim, fren iinitesi, fren direnci veya fren direng tinitesi kullanirken 23-04 =
0 [Yavaslamada Tikanmay: Onleme = DevreDisi] olarak seg. Siiriicii L3-04 = 1 [Genel Amag] oldugunda
belirtilen yavaslama i¢inde muhtemelen durmayabilir.

ERF Tipi fren direnci kullanirken L8-01 = 1 [3% ERF DB Diren¢ Koruma = Etkin] olarak se¢in ve koruma
role ¢ikisiyla siiriicliyli etkisizlestirebilirsiniz bir sekans belirleyin.

Kendinden sogutmali motorlarin sogutma fani kablolamasina ihtiyaci yoktur.

Stirticti kontrol devresinin giicii ACIK ve sadece ana devreninki KAPALI iken 24 V giicii PS-AC terminaline
baglayin.

Motor hiz geribildirimini kullanmayan uygulamalar i¢in enkoder devre kablolamasi (PG-B3 opsiyon kartina
yonelik kablolama) gerekmez.

MFDI gii¢ kaynagin1 SINK Modu, SOURCE Modu veya Harici gii¢ kaynagi olarak ayarlamak i¢in SC ve SP
terminalleri veya SC ve SN terminalleri arasinda bir kopriiyi kullanin.

DUYURU SP ve SN terminallerini kisa devre yapma. Buna uyulmamasi siiriiclide arizaya yol agacaktir.

* SINK Modu: SC ve SP terminalleri arasina bir jumper takmayin.
SC ve SN terminallerine kisa devre yapmayim. Buna uyulmamas siiriiciide arizaya yol agacaktir.
* Buna uyulmamasi siiriiciide arizaya yol agacaktir.
Buna uyulmamasi siiriiciide arizaya yol agacaktir. Buna uyulmamasi siiriiciide arizaya yol agacaktir.

* Buna uyulmamasi siiriiciide arizaya yol acacaktir.
Kontrol devresindeki +V ve -V terminalleri i¢in maksimum ¢ikig akimi1 20 mA'dir.

DUYURU Jumperi +V, -V ve AC terminalleri arasina takma. Buna uyulmamasi siriiciide arizaya yol agabilir.

S1-1ila S1-3 DIP switch’leri Al ila A3 terminallerini gerilim veya akim girisi i¢in ayarlar. S1-1 ve S1-3 i¢in
varsayilan ayar gerilim girisidir (“V” tarafi). S1-2 igin varsayilan ayar akim girigidir (“I” taraft).

S4 DIP switch A3 terminalini analog veya PTC girisi i¢in ayarlar. DIP switch S1-3 “V” tarafa ayarlaym ve
DIP switch S4 ile PTC girisi i¢in Terminal A3'li ayarlamak tizere H3-05 = 0 [Terminal A3 Sinyal Seviyesini
Se¢ = 0 ila 10V (Limiti 0'da Diigiiriin)] olarak ayarlayin.

Kontrol devresi terminalleri AC'yi topraklamayin veya bunlar siirlicliye baglamaym. Uyulmamasi bir ariza
veya kusura yol agabilir.

Harici bir 24 Vdc gii¢ kaynagindan terminal PS'ye pozitif ucu ve terminal AC'ye negatif ucu baglaym.
Polaritenin terse gevrilmesi, siirliciide arizaya yol agabilir.

DUYURU PS ve AC terminallerini ters baglamayin. Buna uyulmamasi sliriiclide arizaya yol agacaktir.

Analog frekans 6lgerler, ampermetreler, voltmetreler ve wattmetreler ile cok fonksiyonlu analog monitér
cikiglarii kullanin Geri besleme tipi sinyal cihazlar1 olan monitor ¢ikislarii kullanmayin.

Koprii S5 gerilim veya akim girisi icin FM ve AM terminalini ayarlar. S5 i¢in varsayilan ayar gerilim
cikisidir ("V" tarafi).

MEMOBUS/Modbus aginda son siiriiciideki sonlandirma direncini etkinlestirmek i¢in S2 DIP Anahtarini
"ACIK" olarak ayarlayn.

Geri besleme tipi sinyal cihazlar1 olan monitdr ¢ikiglarin1 kullanmayin.

H1 ve HC terminalleri arasindaki kopriileri Giivenli Devredist girisini kullanmak i¢in ayirn.

@ Kablo Kesiti ve Tork Ozellikleri

Ana devre kablaj1 i¢in dogru kabloyu sectiginizden emin olun.

Avrupa ve UL standartlarinda belirtilen ana devre kablo kesiti ve sikma tork degerleri i¢in Teknik El Kitabina
basvurun.

B Kontrol Devresi Tel Olgegi ve Sikma Torklari

Dogru kabloyu ve ug basligini segmek icin Tablo 10.1 ve Tablo 10.2'ye bagvurun. Kontrol terminal kablaj1 igin
ekranli kablo kullanin. Daha giivenilir kablolama i¢in kablo uglarinda yiiksiik kullanin.
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10 Elektriksel Kurulum

Tablo 10.1 Kablo Kesiti

Ciplak Kablo Yuksik
Terminal Tavs fgﬁdilen Uygun Kalinliklar | T2Vsi ?gﬁdilen Uygun Kalinliklar
mm2 (ORT) mm? (ORT) mm2 (ORT) mm? (ORT)
S1-S8, SC, SN, SP
H1 H2 * Biikiimlii tel
0.21la1.0

V-
5/[1;; F\l:,/[ \121\121;;22’ A3, AC 0.75 (24 ila 18) 0.5 0.251ila 0.5

- TV, AN (18) . Tek tel (20) (24 ila 20)
D+, D-, AC 02ila 1.5
MA, MB, MC, M1-M6 (24 ila 16)
PS, E(G)

Ug¢ Basliklar

Kabloya yalitiml1 bir kilif gegirin ve sonra baslig1 takin. Ug basliklar i¢in tavsiye edilen harici boyutlar ve model
numaralari1 i¢in Tablo 10.2'a bakiniz.

Yaskawa PHOENIX CONTACT'a ait CRIMPFOX 6 u¢ takma cihazini tavsiye eder .

|2

Sekil 10.2 Ug Bashgi Boyutlar

Tablo 10.2 Ug Bashgi Modelleri ve Boyutlari

K?I:):zlzg;r:;él Model L (mm) L1 (mm) d1 (mm) d2 (mm)
0.25 (24) Al 0.25-8YE 12.5 8 0.8 2.0
0.34 (22) Al 0.34-8TQ 12.5 8 0.8 2.0
0.5 (20) Al 0.5-8WH, 14 8 1.1 2.5

Al 0.5-80G

B Hat Gerilim Diisiimii

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. 4389A ila 4675A, 2xxxB/C ve 4xxxB/C siiriicii modelleri igin kagak akim 3.5 mA'den
fazladir. IEC/EN 61800-5-1: 2007 standardi kullanicilarin gii¢ kaynagdini, koruma toprak hatti koptugunda otomatik kapanacak
sekilde baglamasini tanimlar. Kullanicilar ayrica enine kesiti 10 mm?2 (bakir kablo) veya 16 mmZ (alliminyum kablo) olan koruma
toprak hatti baglamalidir. Bu standartlara uyulmamasi ciddi yaralanmaya veya éliime neden olacaktir.

Kablo kesitini segmeden Once hat gerilim diisiimiinii dikkate aldiginizdan emin olun.

Gerilimi nominal gerilimin %?2'si veya daha az1 kadar diisiiren kablo kalinlig1 secin. Gerilim diisiimii arttiginda
kablo kalinligini ve kablo uzunlugunu arttirin.

Hat gerilim diistimiinii asagidaki formiille hesaplayin:
Hat gerilim diisiimii (V) = V3 x kablo direnci (€/km) x kablo mesafesi (m) x motor nominal akimi (A) x 10-3

B Dinamik Frenleme Onlemleri

Fren iinitelerin siiriiciilere su sartlarda baglayin:
* Tiimlesik fren transistorlii modeller terminal B1'i kullanir ve -
* Tiimlesik fren transistorlii modeller terminal +3't kullanir ve -.

DUYURU Dinamik fren opsiyonunu sdiriictiye baglamadan kablo éigiimii ve sikma torku bilgisi icin TOBPC72060001
Fren Unitesi ve Fren Direng Unitesi Kurulum El Kitabini gézden gegirin. Buna uyulmamas: sirticii ve fren devresinde arizalara
yol acabilir.

Rejeneratif konvertorii veya birimi +1 ve - terminalleri ile baglayin.

DUYURU Fren direncini +1 veya - terminallerine baglama. Buna uyulmamasi sdrticli devresi arizasina yol agabilir.
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11 Sdricu Calistirma

4 Ana Devre ve Motorun Baglanmasi

Siirticiiniin hat ve yiikle baglanti semasi i¢in Sekil 10.3'e bakin.

A UYARI Elektrik Soku Tehlikesi. R/L1, S/L2, T/L3, U/T1, V/T2, W/T3, -, +1, +2, +3, B1 veya B2 terminallerini toprak
terminaline baglamayin. Uyulmamasi ciddi yaralanmaya veya éliime ve ekipman hasarina neden olabilir.

Ekl=

[+V AC -V A1 A2 A3 FM AM AC MP RP AC|  [w1 M2 M|

7 EEEEEEEEEEEE HEE ’

[s1 s2 S3 54 S5 S6 S7 S8 SN SC SP) IMA MB M|

SEEEEEEELE

O

J _ e

umt vim2. WIT3

RL1 S/L2 T3

E
|
[
H R S T
/ ]
G
A - Terminal blogu (TB2-3) G - Ug fazl motor
B - Terminal blogu (TB2-2) H - Ug faz gii¢ kaynag
C - Terminal blogu (TB2-1) |- Sigorta ve RCD
D - DC bara gerilim terminalleri J - Terminal blogu (TB1)
I((SU’;.“’H m°de"399.°.' ‘3 K - Terminal blogu (TB3)
onfiglirasyon degisir . <
E - Siriicii toprak terminalleri L - Terminal blogu (TB4)
F - Motor kasa topragi
Sekil 10.3 Hattin ve Yukiin Baglanmasi
11 Surucu Calistirma

€ Ayar Sihirbazi

Siirticiiyii ¢alistirmadan dnce asagidaki tabloya bilgiyi kaydetmek i¢cin motor isim plakasina basvurun.

Oge Deger
Motor Nominal Giig kW
Motor Nominal Gerilim \Y4
Motor Nominal Akim A
Motor Nominal Frekans Hz
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11 Sdricu Calistirma

Oge Deger
Motor Maksimum Cikis Frekans Hz
Motor Kutup Sayis1
Motor Baz Doniis Hizi dak-! (d/dak)
Motor Kodlayict Darbe Sayisi ppr

Siiriicii ayar sihirbaz siiriicliyili calismaya hazirlar. Otomatik ayarlama ve test ¢calistirmalar i¢in tablodaki bilgiyi

kullanin.

1. Baslangic kurulum ekranini gérmek icin siiriicliy(i enerijilendirin.

Not:

Eger tus takimi Baglangig Kurulum ekranini géstermez ise, Uizerine basin Meni ekranini gérmek igin [Meni],
sonrasinda basin [Baslangi¢ Kurulumu] segmek igin Gizerine basin.

2. Tarih ve saati ayarlamak igin [Tarih/Saat Ayari] segin.

Not:

Saat fonksiyonlarini kullanmak lzere pil takmak icin pil kapagdini agin. Su 6zelliklere sahip Hitachi Maxell CR2016 mangan

dioksit lityum pil veya muadili bir pil kullanin:
*Nominal gerilim: 3V

*Calisma sicaklik arahigi: -20 °C ile +85 °C (-4 °F ile +185 °F) arasinda
*Nominal pil 6mri: 2 yil (20 °C (68 °F) ortam sicakliginda)

3. [Ayar Sihirbaz]ini secin ve Ayar sihirbazi bitene kadar tus takimi talimatlarini takip edin.

Siiriicli ve motor ¢alismaya hazirdir.

10:00 am ILR Baslatma Ayari

! Lisan segimi
(D Tarih/Saat Ayarla

SlAyar Sihirbazi )

“? Ana Kurulum Ekranini Gos

Baslangi¢

€ Otomatik Ayar

A UYARI Ezilme Tehlikesi. Rotasyonel Otomatik ayar yapildiginda, motor, motorun anma frekansinin 50% veya daha
fazlasi frekansta déner. Cevre alanda giivenlikle ilgili higbir sorunun bulunmadigindan emin olun. Uymama, éliime veya ciddi

yaralanmaya ve makineye zarara yol agabilir.

A UYARI Ani Hareket Tehlikesi. Rotasyonel Otomatik-Ayar yaparken ylik(i motordan ayirin. Uyulmamasi ciddi
yaralanmaya veya 6lliime ve makine hasarina neden olacaktir.

Oto-Ayar motora bagl siirliciideki parametreleri otomatik olarak ayarlar. Otomatik Ayarlamada baz1
parametrelerin miinferit olarak girilmesi gerekir.

1. [Otomatik Ayar] se¢in ve sonra Oto-Ayar Modunu segin.
2. Tablo 11.1 ve Tablo 11.2 igindeki bilgiyi ve T1-01 [Otomatik Ayar Modu Se¢imi | ve T4-01 [EZ Ayar Modu

Se¢imi] yapmak i¢in kullanin.

3. Bas Otomatik Ayar1 baslatmak i¢in.

Otomatik Ayar hakkinda daha fazla bilgi i¢in Teknik Kilavuza basvurun.
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11 Sdricu Calistirma

Tablo 11.1 Otomatik Ayar Modu Segimi

A1-02 [Kontrol
Metodu Secimi]
Mod T1-01 Uygulama Sartlan ve Faydasi 0 2
[vif] | [OLV]
o En dogru sonug i¢in tavsiye edilen ayar modu. Bu ayar modu segildiginde:
gglnlﬁii Ayar 0 + Kullanicilar motoru yiikten ayrlstlrab?l?rler, - EVET
* Kullanicilar motoru yiikten ayristirabilir, fakat motor yiikii %30'dan az olur.
Vektor kontrolii igin motor parametrelerini otomatik olarak hesaplar. Bu ayar modu
Sabit Otomatik | secildiginde: ) EVET
Ayar 1  Kullanicilar motoru yiikten ayrigtiramazlar.
* Motor test verisi alinmasi miimkiin degildir.
Bu ayar modu se¢ildiginde:
Sabit Hattan Hata * Siiriicli ve motor kapasiteleri farklidir.
. . 2 EVET | EVET
Direnci * Siiriicii V/f Kontroliindedir. v v
* Siiriicii ve motor yenisiyle degistirilebilir.
Tablo 11.2 EZ Ayar Modu Seg¢imi
A1-02=8
M T4-01 lam lari ve F 1
od 0 Uygulama Sartlar ve Faydas [EZOLV]
I/;/Iotor Parametre 0 Motor parametrelerini ayarlar. EVET
yarl
Fazlararasi Direng 1 Siiriicti, motor ve motor kablolarini degistirdikten sonra bu ayar modunu se¢in. EVET

€ Parm. Ayarlarini Degistir

Prosediir C71-01 [Hizlanma Zamani 1] ayarmin nasil degistirilecegini gosterir. Bu prosediirii uygulamalarda
degistirmek icin kullanin
1. Bas BASLANGIC (Baslangig) ekranini géstermek icin F2 tusuna basin.

Not:
* Tus takiminda BASLANGIC ekrani etkin oldugunda sag Ust késede [Baslangig] goruinecektir.

«Eger [Baslangig] agik degilse, basENEIN (Geri).
2. Bas (Men).

10:00 am ILR Hzr Bsln
Frks Ref (AI)

Cikis Frks

Ul-02 Hz 0 . OO

Tl S .
(103 A 0.00

J0G Menii ILR/GER

3. Bas veya (VJ parametreler secgerek @ Uzerine basin.

10:00 am 1ILR Menii
LI Monitorler
z@rarametreler

@ Kullaniciya Ozel Param
Ty param Yedekle/venile
A Degisen Param / Ariza Logu
€ otomatik Ayar
Baslangic

4. Bas veya 2 oklariyla [C Ayari] segimini yapin ardmdan@ Uzerine basin.

10:00 am ILR Paramleri
A Baglatma Parametreleri

b Uygulama

C Ayarlama

d Referanslar
E Motor Parametreleri
F Opsiyonlari

Bas] Don
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12 Kontrol Metodu, Normal/Agir Sart Se¢imi ve Programlama

5. veya &) Oklariyla [C1 Hizn & Yvgl Zamani] segimini yapin ardmdan@ Uzerine basin.

12

10:00 am ILR param
C2 S-Egrisi Karakteristikleri
C3 Kayma Dengesi

C4 Tork Dengeleme

C6 Gorev & Tasiyici Frks

Bas] Don

(A veya oklariyla C1-01 segimini yapin ardindan @ Uzerine basin.

10:00 am ILR
Hz1nm Zaman1 1
10.0

Paramleri

(10.0)sn

(10.0)sn

(10.0)sn

veya ile belirlenen basamag! segin ve ardindan (A

10:00 am ILERI Parametreleri

H1zlanma_zaman1 1

- [1010.0sn

varsylan: 10.0 sn
Aralik: 0.0~6000.0

Geri Vvarsayilan  Min/Mak

veya basarak dogru say1yi segin.

* Bas [Varsayilan], parametreleri fabrika ayarlarina ayarlamak igin.

* Bas [Min/Mak], minimum ve maksimum degerler arasinda gezinmek igin.

Bas @ degisiklikleri korumak igin.

10:00 am ILERI Parametreleri

Hizlanma Zamani 1

- 00@0.0 sn

varsylan: 10.0 sn
Aralik: 0.0~6000.0

Geri  varsayilan  Min/Mak

Parametreleri ayarlamaya devam et veya basHEIN [Geri], BASLANGIC ekranina geri ddonmek igin.

Kontrol Metodu, Normal/Agir Sart Se¢imi ve

Programlama

& Siiriicii Kontrol Yontemleri

Bu boliim temel motor kontrol yontemleri hakkinda bilgi sunar:

* V/f Kontrolii (V/f)
* Agik Cevrim Vektor Kontrolii (OLV)

* Sadece endiiksiyon motorlari icin EZ Vektér Kontrolii (EZOLV)

Hiz geri beslemesi ve Kalic1 Miknatis/Senkron Relilktans motor kontrol yontemleri hakkinda bilgi i¢in Teknik El

Kitabina basvurun.

Uygulama i¢in dogru motor kontrol metodunu ayarlamak i¢in 47-02 [Kontrol Metodu Segimi] parametresini

kullanin.

YASKAWA ELECTRIC TOWP C710617 17D YASKAWA AC Siirlicit GA700 Baglangi¢ Kilavuzu

TR 25



12 Kontrol Metodu, Normal/Agir Sart Segimi ve Programlama

Kontrol Metodu| A1-02 Ayari Ana Uygulamalar
0 * Genel degisken-hiz
V/f * Birden fazla motorun bir siiriicliyle siiriilmesi
(varsayilan) - T

* Motor parametre degeri yokken motor degistirildiginde.
oLV ) * Genel d.eglsken-hl.z ) . )

* Hiz geri beslemesi yokken yiiksek hassasiyet ve hiz kontroli
EZOLV 8 . G?nel deglsker‘l-hlz ) . . -

* Yiiksek hassasiyet, hiz kontrolii ve hiz geri beslemesi gerekmediginde.

€ Siiriicii Sart Modlari

Siirlicii uygulamaya bagli olarak segilebilecek iki Sart moduna sahiptir: Agir Sart (HD) ve Normal Sart (ND).

Sart degerleri E1-01 [Girig AC Kaynak Gerilimi] > 460 V oldugunda HD2 veya ND2'ye anahtarlanir. Bu 6zellikler
HDI1/HD2 ve ND1/ND2 arasinda farklidir:

* Giris giicii kVA

Anma giris akimi
Anma ¢ikis kapas
Anma ¢ikis akimi

Maksimum gegerli motor ¢ikisi

itesi

HD ve ND degerleri arasindaki farkliliklar igin Tablo 12.1'e bakiniz.

Tablo 12.1 Siriicii Sart Modlari

. . E1-01 Avar y Asiri Yik Toleransi
Gorev Derecesi .. y I. (;\6 aorl Uygulama Varsalyrg?(r;r':':? lyici [oL2 [Siiriicii Asiri
Girig Gerilimi Yy Yﬁklemesi])
Agr Yik Sart 1 * >2200Vve<240V « Ekstriider
(HD1) * >380Vve<460V . . 60 sn i¢in nominal
0 Ezivegor Kk ol 2 kHz ¢ikis akiminin %150
Ag rt D i2 * Yiiksek asir1 yiik kapasiteli s
gir Sart Derecesi > 460 V ve < 480 V bt torks y p si
(HD2)
Normal Salrt Derecesi |, >200 V ve <240 V ;
e Fan
(ND1) ° 2380 Vve<460V + Pompa 60 sn i¢in nominal
1 .. .. 2 kHz Gegis-PWM | ¢ikig akiminin %110
Normal Sart Derecesi ¢ Ufleyici 'si
2 >460 V ve <480 V * Degisken hiz kontrolii
(ND2)

& Siricii Parametreleri

En 6nemli parametreleri ayarlarken asagidaki tabloya basvurun.

Not:
Kullanicilar Caligtirma esnasinda "No." siitununda "RUN" parametrelerini degistirebilir.
No.
Ad Tanim
(Hex.)
A1-00 Lisan Se¢imi LCD tus takiminda lisani ayarlar.
(0100) 0: Ingilizce, 1: Japonca, 2: Almanca, 3: Fransizca, 4: Italyanca, 5: Ispanyolca, 6: Portekizce,
RUN 7: Cince, 8: Cekee, 9: Rusga, 10: Tiirkge, 11: Polonyaca, 12: Yunanca
A1-02 Kontrol Metodu Se¢imi | Siiriicii uygulamasi ve motor i¢in Kontrol Metodunu ayarlar.
(0102) 0: V/f Kontrol, 1: V/f Kontrol w/PG, 2: Ag¢ik Cevrim Vektdr, 3: Kapali Cevrim Vektor,
4: Gelismis A¢ik Cevrim Vektor, 5: PM Agik Cevrim Vektor,
6: PM Gelismis Acik Cevrim Vektor, 7: PM Kapali Cevrim Vektor, 8: EZ Vektor Kontrol
A1-03 Parametreleri Baglat Parametreleri varsayilan degerlerine ayarlar.
(0103) 0: Baslatma Yok, 1110: Kullanic1 Baglatma, 2220: 2-Telli Baslatma, 3330: 3-Telli Baglatma
b1-01 Frekans Referans Se¢imi | Frekans referansi giris yontemini belirler.
(0180) 1 0: Klavye, 1: Analog Giris, 2: Memobus/Modbus Haberlesme, 3: PCB opsiyonu,
4: Pulse Train Girisi
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No.
Ad Tanim
(Hex.)
b1-02 Calistirma Kom Se¢imi 1 |RUN komutu i¢in giris yontemine belirler.
(0181) 0: Tus takimi, 1: Analog Giris, 2: Memobus/Modbus Haberlesme, 3: PCB opsiyonu
b1-03 Durma Yontem Se¢imi RUN komutunun iptali veya Dur komunun girilmesinin ardindan motorun durdurulma
(0182) yontemini belirler.
0: Rampal1 Durus, 1: Bosta Durus, 2: DC Enjeksiyon Fren Komutu,
3: Zamanl Bosta Durma, 9: Belli Mesafede Durma
b1-04 Ters Caligma Se¢imi Geri ¢aligmay1 etkinlestirir veya devre dist birakir. Geri doniisiin tehlikeli oldugu fan veya
(0183) pompa uygulamalarinda ters calismay1 devre dist birakin.
0: Ters Etkin, 1: Ters Devre Dis1
C1-01 Hizlanma Zamani 1 Sifirdan maksimum ¢ikis frekansina kadar hizlanma siiresini ayarlar.
(0200)
RUN
C1-02 Yavaglama Zamani 1 Maksimum ¢ikis frekansindan sifira kadar azaltmak igin siireyi ayarlar.
(0201)
RUN
C2-01 Hzlnm Baginda S-Egrisi | S-egrisi hizlanma baslangi¢c zamanini ayarlar.
(020B) Zamani
C2-02 Hzlnm Sonunda S-Egrisi | S-egrisi hizlanma tamamlama zamanini ayarlar.
(OZOC) Zamani
C2-03 Yvslm Baginda S-Egrisi | S-egrisi yvsl baglangic zamanini ayarlar.
(020D) Zamani
C2-04 Yvslm Sonunda S-Egrisi | S-egrisi yavaslama tamamlama zamanini ayarlar.
(020E) Zamani
C6-01 Normal / Agir Gérev Siirticiiniin gorev degerini ayarlar
(0223) Segimi 0: Agir Gérev Degeri, 1: Normal Gérev Degeri
C6-02 Tasiyict Frekans Secimi | Siirticiideki transistorlerin tasiyici frekansini ayarlar.
(0224) 1: 2.0 kHz, 2: 5.0 kHz (AOLV/PM i¢n 4.0 kHz), 3: 8.0 kHz (AOLV/PM i¢n 6.0 kHz),

4:10.0 kHz (AOLV/PM i¢n 8.0 kHz), 5: 12.5 kHz (AOLV/PM i¢n 10.0 kHz),
6: 15.0 kHz (AOLV/PM i¢n 12.0 kHz), 7: Salinim PWMI (Sesli Ikaz 1),

8: Salinim PWM2 (Sesli Ikaz 2), 9: Salinim PWM3 (Sesli Ikaz 3),

A: Salinim PWM4 (Sesli Tkaz 4), F: Kul Tanimli (C6-03 ila C6-05)

d1-01ilad1-16
(0280 - 0291)

Referans 1ila 16

01-03 [Frekans Gdsterge Birimi Se¢imi] ile birimlerin frekans referansini ayarlar.

RUN
d1-17 Jog Referansi 01-03 [Frekans Gésterge Birimi Se¢imi] lizerinden birimlerdeki Jog frekans referansini
ayarlar. Jog frekans referansini kullanmak i¢in H/-xx = 6 [MFDI Fnksyon Se¢ = Jog
(0292)
Referans Se¢imi] ayarlayin.

RUN

d2-01 Frekans Referans Ust Tim frekans referanslari i¢in maksimum limit belirler. Bu deger E1-04 [Maksimum Cikis
(0289) Limiti Frekansi] degerinin bir yiizdesidir.

d2-02 Frekans Referans Alt Tim frekans referanslar i¢in minimum limit belirler. Bu deger £1-04 [Maksimum Cikig
(028A) Limiti Frekansi] degerinin bir yiizdesidir.

E1-01 AC Besleme Vol Girisi Siirticii grs geriliminin ayarlar. Bu degeri AC gii¢ kaynaginin nominal gerilimine ayarlayin.
(0300)

E1-04 Maksimum Cikis Frekans | V/f yolu i¢in maksimum ¢ikis frekansini ayarlar.

(0303)

E1-05 Maksimum Cikis Gerilimi | V/f yolu i¢in maksimum gerilimi ayarlar.

(0304)

E1-06 Baz Frekans V/f yolu i¢in baz frekansi ayarlar.

(0305)

E1-09 Minimum Cikig Frekans | V/f yolu i¢in minimum ¢ikis frekansini ayarlar.

(0308)

E2-01 Motor Nominal Akimi1 Motor anma akimini amper olarak ayarlar.
(030E) (FLA)
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12 Kontrol Metodu, Normal/Agir Sart Segimi ve Programlama

No.
° Ad Tanim
(Hex.)
E2-11 Motor Nominal Gii¢ (kW) | Motor nominal giiciinii 0.01 kW birimi olarak ayarlar. (1 HP = 0.746 kW)
(0318)
H1-01 ila H1-08 | Sx Terminali Fonksiyon |MFDI terminalleri S1 ila S8 igin fonksiyonlar ayarlar.
(0438, 0439, | Secimi
0400 - 0405)
H2-01 M1-M2 Terminal MFDO M1-M2 terminal fonksiyonlarini ayarlar.
(040B) Fonksiyon Se¢imi
H2-02 M3-M4 Terminal MFDO M3-M4 terminal fonksiyonlarini ayarlar.
(040C) Fonksiyon Se¢imi
H3-01 Al Terminali Sinyal MFAI A1 terminali i¢in giris sinyal seviyesini ayarlar.
(0410) Seviyesi Seg 0: 0 ila 10V (Alt Limit 0), 1: -10 ila +10V (Cift Kutuplu Ref), 2: 4 ila 20 mA,
3:0ila 20 mA
H3-02 Al Terminali Fonksiyon |MFAI Al terminali i¢in fonksiyonu ayarlar.
(0434) Secimi
H3-03 Al Terminali Kazang MFAI A1 terminali analog sinyal giris kazancini ayarlar.
(041 1) Ayar1
RUN
H3-04 Al Terminali Frekans MFAI A1 terminali analog sinyal giris frekansini ayarlar.
(0412) Ayarl
RUN
H3-05 A3 Terminali Sinyal MFAI A3 terminali i¢in giris sinyal seviyesini ayarlar.
(0413) Seviyesi Seg 0: 0 ila 10V (Alt Limit 0), 1: -10 ila +10V (Cift Kutuplu Ref), 2: 4 ila 20 mA,
3:01ila 20 mA
H3-06 A3 Terminali Fonk Se¢imi | MFAI A3 terminali igin fonksiyonu ayarlar.
(0414)
H3-07 A3 Terminali Kazang MFAI A3 terminali analog sinyal giris kazancini ayarlar.
(0 41 5) Ayar 1
RUN
H3-08 A3 Terminali Frekans MFAI A3 terminali analog sinyal giris frekansini ayarlar.
(0416)  |Avan
RUN
H3-09 A2 Terminali Sinyal MFAI A2 terminali i¢in giris sinyal seviyesini ayarlar.
(0417) Seviyesi Seg 0: 0 ila 10V (Alt Limit 0), 1: -10 ila +10V (Cift Kutuplu Ref), 2: 4 ila 20 mA,
3:0ila 20 mA
H3-10 A2 Terminali Fonk Se¢imi | MFAI A2 terminali igin fonksiyonu ayarlar.
(0418)
H3-11 A2 Terminali Kazang MFAI A2 terminali analog sinyal giris kazancin ayarlar.
(0419)  |Avan
RUN
H3-12 A2 Terminali Frekans MFAI A2 terminali analog sinyal giris frekansini ayarlar.
(041A)  |Avan
RUN
H3-13 Analog Giris Filtre Zaman | MFAI terminallerindeki ana gecikme filtreleri igin zaman sabitini ayarlar.
(041B) Sabiti
H3-14 Analog Grs Term Hl-xx = C [Terminal Sx Fonksiyon Se¢imi = Analog Terminal Etkin Se¢imi] oldugunda
(041C) Etkinlestir Se¢ hangi Sx terminalin etkin olacagini belirler.
1: Sadece A1l Terminali, 2: Sadece A2 Terminali, 3: Sadece Al ve A2 Terminalleri,
4: Sadece A3 Terminali, 5: Sadece Al ve A3 Terminalleri,
6: Sadece A2 ve A3 Terminalleri, 7: Sadece Al, A2 ve A3 Terminalleri
H4-01 FM Terminali Analog Cks | Ux-xx siiriicii monitdriiniit MFAO FM terminalinden ¢ikisa ayarlar.
(041D) Secimi
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No.
Ad Tanim

(Hex.)
H4-02 FM Terminali Analog Cks | H4-04 [Terminal AM Analog Output Select] iginde Ux-xx monitor sinyalinin frekansini
(041E) Kazanci ayarlar.

RUN
H4-03 FM Terminali Analog H4-04 [Terminal AM Analog Output Select] iginde Ux-xx monitor sinyalinin kazancini
(041F) Cikis Frekanst ayarlar.

RUN
H4-04 AM Terminqli Analog Ux-xx stirlicii ekranint MFAO AM terminal ¢ikisina ayarlar.
(0420) Cikis Se¢imi
H4-05 AM Terminali Analog H4-04 [Terminal AM Analog Output Select] iginde Ux-xx monitor sinyalinin kazancini
(0421) Cks Kazanci ayarlar.

RUN
H4-06 AM Terminali Analog H4-04 [Terminal AM Analog Output Select] i¢ginde Ux-xx monitor sinyalinin frekansini
(0422) Cikis Frekanst ayarlar.

RUN
H4-07 FM Terminali Sinyal MFAO FM terminali i¢in ¢ikis sinyal seviyesini ayarlar.
(0423) Seviyesi Seg 0: 0ila 10 Vde, 1: -10 ila +10 Vdc, 2: 4 ila 20 mA
H4-08 AM Terminali Sinyal MFAO AM terminali i¢in ¢ikis sinyal seviyesini ayarlar.
(0424) Seviyesi Seg 0: 0ila 10 Vdc, 1: -10 ila +10 Vdc, 2: 4 ila 20 mA
L1-01 Motor Asirt Yiik (oL1) Elektronik termal koruyucu kullanan motor asir1 yiik koruma fonksiyonunu ayarla.
(0480) Korumast 0: Devre Dis1, 1: Degisken Tork, 2: Sabit Tork 10:1 Hiz Aralig,

3: Sabit Tork 100:1 Hiz Aralig1, 4: PM Degisken Tork, 5: PM Sabit Tork,
6: Degisken Tork (50Hz)

L1-02 Motor Asirt Yiikk Koruma |Motor asir1 yiikleme (oL 1) koruma siiresini ayarlar. Genellikle bu ayarin degistirilmesine
(0481) Zamant gerek yoktur.

L3-04 Yvsim'da Durma Onleme | Yavaslarken siiriiciiniin asir1 gerilimi énlemek i¢in kullanacag1 yontemi belirler.

(0492) 0: Devre Disi, 1: Genel amagli, 2: Akilli (Yvslm Ramp Yoksay),

3: Genel Amagcli v/DB direng, 4: Asir1 Tahrik/Yiiksek Ak, 5: Asir1 Tahrik/Yiiksek Ak1 2

13 Arizalar ve Alarmlar

Siiriicii ve motor diizgiin ¢alismiyorsa ariza ve alarm bilgisi i¢in siiriicii tus takimina bakin.
Siiriicii alarmlari igin:

* tus takimi alarm kodunu gosterir

. ve ALM/HATA Dairesel LED Gostergesinde yanip soner.

* Siiriicii motoru siirmeye devam edecektir. Bazi alarmlar kullanicinin motor durdurma yontemini segmesine izin
verir.

Siiriicii arizalari igin:

* Tus takimi ar1za kodunu gosterir

. ve ALM/HATA Dairesel LED Gostergesinde yanik kalir.
* Siiriicii ¢ikis1 kapatir, koruma rolesi ¢ikist ACILIR ve motor bosta durur.

€ Arniza Sifirlama Prosediirii

1. Alarm veya ariza nedenini ortadan kaldirin.
2. Bas (Sifirla) veya Tus takimi arizasi veya alarm kodu gosterirken tus takimi lizerindeki.

Bu tablo en sik goriilen alarm ve arizalari muhtemel sebep ve ¢oziimleriyle gosterir.
Ariza ve alarmlarin tam listesi i¢in Teknik El Kitabina bakin.
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Kod Adi Neden Diizeltme islemi
bb BaseBlock Yazilim Baseblock fonksiyonunu igin + Dijital giris fonksiyonu se¢imlerinin dogru
dijital giris seti belirlenmistir ve siirticii oldugundan emin olun.
RUN komutunu kabul etmeyecektir. * Ana kontroldr sekansinin dogru oldugundan
emin olun.
CrST Sifirlamak i¢in RUN RUN komutu etkinken arizanin RUN komutunu durdur ve siiriiciiyii sifirla.
komutunu kaldir sifirlanmasi denendi.
EF FWD/REV Cls Komutu Ileri ve geri komutlarinin ayn1 zamanda | Siralamanin dogru oldugundan emin olun. ileri ve
Girig Hatast 500 ms'den fazla siire giris olmast. geri girislerini ayn1 anda ayarlamayin.
EF1 ila EF8 | Harici Ariza (Term Sx) Dijital girislerden biri harici cihaz * Harici arizaya neden olan cihazi bulun. Sebebi
nedeniyle harici bir ariza olusturdu. gider ve arizay: sifirla.
Dijital giris ayar1 yanlis. * Dijital giris terminal fonksiyonlarinin dogru
oldugundan emin olun.
GF Toprak Hatasi Topraga kisa devre edilmis akimin * Cikis kablajimin dogru oldugundan emin ol.
stiriicii gikig tarafindaki nominal akimin |+ Notorda kisa devre veya hasarl yalitim
%350 'sinden fazla olmasi. olmadigindan emin ol.
Motor kablaj1 veya yalitim1 hasarli. Hasarl1 pargalar1 degistir.
Siiriicii ¢ikisinda ¢ok fazla parazitli Tasiyici frekanst C6-02 [Tasiyici Frekans Secimi]
kapasitans mevcut. degerine diisiir.
oC AsirntAkim * Siiriicii ¢ikisinda kisa devre veya * Anzali ¢ikis veya motor kablolarini degistir.
toprak arizasi meveut. * Anzal makine parcalarini onar.
* Yiik cok agr. « Siiriicii parametrelerinin dogru oldugundan emin
* Hizn/yvsl siiresi ¢ok kisa. ol.
* Motor verisi yanlis. * Cikis kontaktdr sekansinin dogru oldugundan
 V/fyol ayar1 yanls. emin olun.
* Cikista manyetik kontaktor agildi.
oLl Motor Asirt Yiik Motor yiikii ¢ok agr. Motor yiikiinii azaltin.
Genel amaglt motorunu agir yiikle Motoru harici sogutucu ile kullan ve L1-01 [Motor
nominal hizindan daha diisiik hizla AsirtYiik (oL1) Korumast] igine dogru motor tipini
isletme. girin.
Hizlanma ve yavaslama dongii siiresi Hizlanma ve yavaslama siirelerini arttirin.
¢ok kisa.
Motor nominal akim ayari yanlis. E2-01 [Motor Nominal Akum (FLA)] degerinin
dogru oldugundan emin ol.
olL2 Stirticti Asirt Yiik * Yiik ¢ok agir. * Yiikii kontrol edin.
* Siiriicii kapasitesi ¢ok az. * Siiriiciiniin yiik i¢in yeterli giigte oldufundan
* Diisiik hizda tork gok yiiksek. emin olun.

* Sirlicliniin agir1 yiik kapasitesi diisiik hizlarda
azalir. Yiikii azaltin veya daha yiiksek kapasiteli
bir siiriicii modeli ile degistirin.

ov AsinGerilim * DC bara gerilimi ¢ok yiiksek. * Yavaslama zamanini artir.
* Yavaglama zamani ¢ok kisa. + Tikanmay1 Onlemeyi etkinlestirmek i¢in £3-04
« Tikanmay! dnleme devre dist. [Yavaslamada Tikanmayr Onlemeyi] # 0 seg.
* Fren direnci yok veya arizal1. * Fren direncini degistir.
« Motor kontrolii dengesiz * Motor parametrelerinin dogru oldugundan emin
. e . ol ve gerekirse tork ve kayma dengelemesini
* Giris gerilimi ¢ok yiiksek. ayarla.

* Gii¢ kaynag1 geriliminin siiriicii teknik

ozelliklerini karsiladigindan emin ol.
PF Girig Faz Kayb1 Siirlicti giris giliclinde agik faz mevcut. Siirlicliniin ana girisindeki tiim kablo hatalarini
diizelt.
Siiriicii giris gilicli terminalleri ¢ok siki. | Terminalleri dogru sikma torku ile sik.
Siirlicti giris geriliminde ¢ok fazla * Siiriicii giris gerilimini 6lg.
dalgalanma mevcut. * Siiriicii giris giiciinii kararli yap.
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14 imha Talimatlar

Gerilim fazlar arasinda denge yok.

 Siiriicii giris gliclinii kararl yap.
» Faz kayb tespiti devre dis1.

Ana devre kapasitorleri hizmet dis1.

* U4-05 [Kapasitér Bakimi] monitoriindeki
kapasitor bakim siiresinin %90 'dan az
oldugundan emin ol.

* U4-05 %90 'dan goksa ana kapasitorii degistir.
Ana kapasitorii degistirmek i¢in Yaskawa veya
Yaskawa temsilcine bagvur.

Siiriicii giris giiclinde higbir sorun olmadigindan
emin ol. Siirlicti giris gilicii dogruysa ve alarm
devam ediyorsa, kontrol panosunu veya siiriiciiyii
degistir. Kontrol panosunu degistirmek i¢in
Yaskawa'ya veya temsilcisine bagvur.

dis1 birakir. (Siirticii ¢ikigini devre dist
birakmak i¢in genellikle H1 ve H2
acilmalidir.)

 Bir giris arizal1 ve harici sinyal
kesildikten sonra kapanmayacak.

* Sunucu kontroldrii bir girisi kapatt1.

STo Giivenli Tork KAPATMA iki Giivenli Devre Dis1 Birakma girisi * Sunucu kontroldrii giivenlik cihazinin siiriiciiyii
agik. Suriicii ¢ikist giivenli sekilde devre devre dis1 birakmasina neden olan sorunu bulun.
dist edildi ve motor galiymayacak. * Eger Giivenli Devre Dig1 Birakma fonksiyonu

stirliciiyli devre dist birakmazsa veya ISO/EN
13849-1 (PL e (Kat.IIT)) ve IEC/EN 61508
(SIL3) i¢in kullanilmazsa HC, H1 ve H2
terminalleri arasina jumper takin.
SToF Giivenli Tork KAPATMA Sadece tek Giivenli Devre Digi Birakma | © Ana kontrolérden gelen baglantinin dogru
Donanimi girisinin agilmast siiriicii ¢ikisini devre oldugunu ve kontroloriin iki sinyali dogru

bi¢imde ayarladigindan emin olun.

» Eger sinyaller dogru ve alarm devam ediyorsa
stirlicliyll degistir.

14

Not:

imha Talimatlari

Correctly discard the drive, packing material, battery, and microSD card as specified by regional, local, and
municipal laws and regulations for this product. (Ornegin: Avrupa Atik 16 02 14)

» Siiriiciiyii atmadan tus takimindan pili ve mikroSD kart1 ¢ikarin.

* Pil geri doniistimlii degildir. Pilleri iireticisinin tanimladig1 sekilde atin.

* MikroSD kartlardaki verinin korunmasindan miisteri sorumludur. MikroSD kart verisini tamamen silmek i¢in PC veri formatlama ve
silme islevi yetersiz olabilir.

Yaskawa miisteriye mikroSD kart1 fiziken kirpma makinesinde imhay1 veya tamamen silmek i¢in veri silme yazilimi kullanmay1 6nerir.
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YASKAWA AC Surucu GA700

Yuksek Performans Tipi
Baslangi¢ Kilavuzu

YASKAWA EUROPE GmbH
Hauptstrafe 185, 65760 Eschborn, Aimanya
Telefon: +49-6196-569-500

E-mail: support@yaskawa.eu.com

Internet: http://www.yaskawa.eu.com

SURUCU MERKEZi (INVERTOR FABRIKASI)

2-13-1, Nishimiyaichi, Yukuhashi, Fukuoka, 824-8511, Japonya

Telefon: +81-930-25-2548 Faks: +81-930-25-3431
Internet: http://www.yaskawa.co.jp

YASKAWA AMERICA, INC.
2121, Norman Drive South, Waukegan, IL 60085, ABD

Telefon: +1-800-YASKAWA (927-5292) veya +1-847-887-7000 Fas: +1-847-887-7310

Internet: http://www.yaskawa.com

YASKAWA

YASKAWA Elektrik Sirketi

*TOWEPCT71061717*

Son kullanicinin silahli kuvvetler olmasi ve driiniin silah sisteminin bir parcasi olacagini veya
Uretiminde kullanilacaginin beyani halinde, ihracat Déviz Arbitraj ve Dis Ticaret Mevzuatinda
sartlari belirlenen ilgili diizenlemelere tabi tutulur. Bu sebepten tim prosedirleri takip
ettiginizden ve gegerli olabilecek tim kurallara, diizenlemelere ve yasalara uygun olarak tim
ilgili dokiimanlari sundugunuzdan emin olun.

Devam eden modifikasyonlar ve gelistirmeler nedeniyle teknik dokiimanlar haber verilmeden
degistirilebilir.

© 2016 YASKAWA Elektrik Sirketi
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